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1 Anwendung

Das KNX Modbus Gateway TCP secure ist ein kompaktes Gateway zwischen KNX TP und Modbus
TCP mit 250 frei konfigurierbaren Datenpunkten.

Das Gerat ermoglicht eine einfache Integration von Modbus-Geréaten, die das TCP-Protokoll tber IP
unterstiitzen und kann als Modbus-Master oder -Slave fungieren. Als Master kann das Gerét bis zu 5
Slave-Geréte adressieren.

Die Zuordnung zwischen KNX-Objekten und Modbus-Registern kann tGiber Parameter in der ETS
konfiguriert werden. Es ist keine weitere Software erforderlich.

Zwei Taster und drei LEDs ermdglichen eine lokale Bedienung und eine Visualisierung des
Geratezustands.

Des Weiteren kann das Gerét als Programmierschnittstelle zum Anschluss eines oder mehrerer PCs
an den KNX Bus (z.B. flir die ETS®) verwendet werden.

Die Spannungsversorgung erfolgt tiber den KNX Bus.
Das Gerat unterstlitzt KNX Security.

2 Installation und Inbetriebnahme

Das KNX Modbus Gateway TCP secure wird auf einer Hutschiene (35 mm) montiert und hat einen
Platzbedarf von 1 TE (18 mm). Das Gateway besitzt folgende Bedienelemente und Anzeigen:

@ KNX Bus Anschluss

Q Programmier-LED (rot)

€ Taster fiir Programmiermodus
@ LED KNX (mehrfarbig)

9 LED Mode (mehrfarbig)

@ LED IP (mehrfarbig)

€@ Taster KNX

@) Taster TCP

©) LAN Buchse

KNX Modbus Gatewa,

0 Bei fehlender Busspannung ist das Gerdt ohne Funktion.
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21 KNX Programmiermodus
Der KNX Programmiermodus wird Uber den versenkten KNX-Programmiertaster 9 oder uber
gleichzeitigen Druck der Tasten @ und @) ein- bzw. ausgeschaltet.

Bei aktivem Programmiermodus leuchten Programmier-LED Q und LED Mode 9 rot.

Die Bedienung/Anzeige des Programmiermodus an der Front kann in der ETS® in den allgemeinen
Parametern de-/aktiviert werden.

2.2 Handbedienung und Statusanzeige

Die LED KNX 0 leuchtet griin bei vorhandener KNX Busspannung. Bei Flackern dieser LED findet
Telegrammverkehr auf dem KNX Bus statt.

Fehler in der Kommunikation (z.B. Telegrammwiederholungen oder Telegrammfragmente) werden
durch einen kurzzeitigen Farbwechsel zu rot angezeigt.

Zusammenfassung der Zustdande der LED KNX 0:

LED Verhalten Bedeutung

LED leuchtet grin KNX Busspannung vorhanden.

LED flackert griin Telegrammverkehr auf dem KNX Bus.

LED kurzzeitig rot Fehler in der Kommunikation auf dem KNX Bus.

Die LED IP 0 leuchtet bei einem aktiven Ethernet-Link. Diese LED ist griin, wenn das Gerét glltige
IP Einstellungen (IP Adresse, Subnetz und Gateway) hat. Bei ungiiltigen bzw. nicht vorhandenen IP

Einstellungen ist diese LED rot. Dies ist z.B. auch der Fall, wenn das Gerét die IP Einstellungen vom
DHCP Server noch nicht erhalten hat. Bei Flackern dieser LED findet IP Telegrammverkehr statt.

Des Weiteren leuchtet LED IP G rot, wenn in der ETS Datenbank ein statischer Fehler konfiguriert
wurde. Dies ist der Fall, wenn bei den Modbus Einstellungen ,Erste Adresse “1“ und zusatzlich in
mindestens einem Kanal Adresse O parametriert ist.

Fehler in der Modbus Kommunikation (Gateway ist Modbus Master) werden durch einen
kurzzeitigen Farbwechsel zu rot angezeigt. Diese Fehler sind:

* |n den Modbus Einstellungen ist die Zeit zwischen zwei Zyklen zu kurz eingestellt.
Es konnen nicht alle Kanale in der angegebenen Zeit durchlaufen werden.

= Das Modbus Gateway empfangt ein Exception Response.
AuBnahme hierbei ist die Expection ,,Acknowledge® (Code Ox05).

=  Das Modbus Gateway empfangt kein Response.

© 2025 PEAKnx GmbH Seite 5/101
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Zusammenfassung der Zustinde der LED IP @:

LED Verhalten Bedeutung
LED leuchtet griin Das Gerat hat einen aktiven Ethernet-Link und gliltige IP Einstellungen.

Das Gerat hat einen aktiven Ethernet-Link und ungiltige IP Einstellungen

oder noch keine IP Einstellungen vom DHCP Server erhalten.
LED leuchtet rot
Fehlkonfiguration bei den Registeradressen in der ETS Datenbank

(statischer Fehler).

LED flackert griin IP Telegrammverkehr.

LED kurzzeitig rot Fehler in der Modbus Kommunikation.

Die LED Mode 9 leuchtet oder blinkt bei vorhandener KNX Busspannung.

Durch langes Betatigen von Taster KNX 0 wird die Synchronisation der KNX Objekte ausgelost.
Dies wird durch Leuchten der LED Mode e in orange angezeigt.

Durch langes Betatigen von Taster TCP 6 wird die Synchronisation der Modbus Register
ausgeldst. Dies wird durch Leuchten der LED Mode 9 in orange angezeigt.

Zusammenfassung der Zustdande der LED Mode 9:

LED Verhalten Bedeutung
LED leuchtet grin Das Gerat arbeitet im normalen Betriebsmodus.
LED leuchtet rot Der Programmiermodus ist aktiv.

Der Programmiermodus ist nicht aktiv.

LED leuchtet orange
. Die Synchronisation ist aktiv.

Der Programmiermodus ist nicht aktiv.
LED blinkt rot Das Gerat ist nicht korrekt geladen
z.B. nach Abbruch eines Downloads.

LED blinkt griin Das Gerat befindet sich gerade im ETS Download.

3 Zuriicksetzen auf Werkseinstellungen

Es besteht die Mdglichkeit, das Gerat auf die Werkseinstellungen zurlickzusetzen.

= KNX Bus Anschluss @) vom Gerét trennen.

=  KNX Programmiertaster 9 driicken und gedriickt halten.

= KNX Bus Anschluss @) zum Gerat wiederherstellen.

= Programmiertaster 9 mindestens noch 6 Sekunden gedrickt halten.

= Ein kurzes Aufblinken aller LEDs (9096) signalisiert die erfolgreiche Riicksetzung auf
Werkseinstellung.

In der Werkseinstellung besitzt das Gerat die physikalische Adresse 15.15.255 und es sind keine
Gruppenadressen mehr verbunden. Die IP Adresszuweisung erfolgt tiber DHCP. Dariiber hinaus ist
KNX Data Security nicht aktiv und der initiale Key (FDSK) muss zur sicheren Inbetriebnahme
verwendet werden.

© 2025 PEAKnx GmbH Seite 6/101
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3.1 Werkseinstellungen

Physikalische Adressen und KNXnet/IP Tunneling Verbindungen

Physikalische Adresse: 15.15.255
Aktive KNXnet/IP Tunneling Verbindungen: 1
Physikalische Adresse der Tunneling Verbindung: 15.15.240

4 Anschluss-Schema
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5 KNX Security

Der KNX Standard wurde um KNX Security erweitert, um KNX Installationen vor unerlaubten
Zugriffen zu schiitzen. KNX Security verhindert zuverlassig sowohl das Mithéren der Kommunikation
als auch die Manipulation der Anlage.

Die Spezifikation fir KNX Security unterscheidet zwischen KNX IP Security und KNX Data Security.
KNX IP Security schitzt die Kommunikation tber IP wahrend auf KNX TP die Kommunikation
unverschlisselt bleibt. Somit kann KNX IP Security auch in bestehenden KNX Anlagen und mit nicht-
secure KNX TP Geréten eingesetzt werden.

KNX Data Security beschreibt die Verschliisselung auf Telegrammebene. Das heif3t, dass auch die
Telegramme auf dem Twisted Pair Bus oder liber RF (Funk) verschliisselt werden.

Verschliisselte Telegramme sind Idnger als die bisher verwendeten Unverschliisselten.

o Deshalb ist es fiir die sichere Programmierung Uber den Bus erforderlich, dass das
verwendete Interface (z.B. USB) und ggf. dazwischenliegende Linienkoppler die
sogenannten KNX Long-Frames untersttitzten.

KNX IP Security bezieht sich nur auf die KNX Kommunikation (ber IP.
Die Modbus Kommunikation bleibt unverschliisselt.

© 2025 PEAKNnx GmbH Seite 7/101
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= KNX TP — Kommunikation verschlisselt (KNX Data Security)

= KNX IP — Kommunikation verschliisselt (KNX IP Security)

Die gesamte KNX Kommuniation auf Applikations- sowie auf Managementebene ist

verschlisselt.

= Modbus TCP — Kommunikation unverschlisselt
Theoretisch kdnnte die Modbus Kommunikation mitgehort und manipuliert werden.

6 Schnittstelleneinstellungen in der ETS

6.1 ETS5

In der ETS 5 kénnen Schnittstellen Uber das ETS Menu ,,Bus — Schnittstellen“ ausgewahlt und
konfiguriert werden. Alle verfligbaren Verbindungen werden unter ,,Gefundene Schnittstellen®
aufgelistet. Nach Anklicken der gewilinschten Verbindung erscheinen auf der rechten Seite des ETS
Fensters verbindungsspezifische Informationen und Optionen. Uber die Schaltfliche ,Auswéhlen®
kann die gewahlte Verbindung als ,,Aktuelle Schnittstelle* ausgewahlt werden.

Ei<

Ubersicht Bus Kataloge Einstellungen

= Verbindungan Aktuelle Schnittstelle

4 1515255 KNX Modbus TCP Gateway 716

Schnittstellen Physikalische Adresse: 15.15 240
4 Konfigurierte Schnittstellen 4+ Hinzufigen

4 Gefundene Schnittstellen

el 15.15.255 KNX Modbus TCP

69 KNX-USB Interface (TP,

© 2025 PEAKNnx GmbH

L importieren

192.168.1100:3671

1. Euportieren

00550:C2:55:40:10

KNX

< |P Tunneling

Name

KNX Modbus TCP Gateway 716
Host Physikalische Adresse
1515255

Physikalische Adresse
15.15.240 Adresse frei?
IP-Adresse

192.168.1.100

Port

3671

MAC Adresse

00:50:C2:55:40:10

Seite 8/101
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6.2 ETS6

In der ETS 6 kdnnen Schnittstellen im ETS Projekt Gber die Schaltflache ,,Schnittstelle“ ausgewéhlt
und konfiguriert werden. Alle verfiigbaren Verbindungen werden hier aufgelistet.

I’4 Neues Projekt

Bearbeiten Arbeitsbereich Inbetriebnahme  Diagnose  Apps ~

@ Projekt schiieBen Riickgangig ederherstelle =% Reports Arbritrherich x| =0 vartoon | W Moo T Avtomatisch ~| @ & @

@ Automatisch 5 —m—m 0

S . _ . KNX-USB Interface (TP) (Weinzier Enginesring GmaH) &

=1 e 7y 12, .100: 15

Gebiude . Adresse| Raurn Beschreibung  Applikati b KNX Modbus TCP Gateway 716 (192.168.1.1003671 15.15.255) &) Kmm;mm |nfmmaanmen
[ Dynamische Ordner Kanfigurierte Verbindungen verwalten..
[ Neues Projekt

® Gewerke

Durch Anklicken einer Verbindung wird diese als gewilinschte Schnittstelle gewahlt.

Durch Anklicken des Zahnrades neben der gewtiinschten Verbindung erscheinen die
verbindungsspezifischen Informationen und Optionen.

Lokale Einstellungen

<+ |P Tunneling

MName
KMX Modbus TCP Gateway 716
Host Physikalische Adresse
15.15.255
Phiysikalische Adresse
15.15.240 Adresse frei?
|P-Adresse
192.168.1.100
Port
3671
MAC Adresse
00:50:C2:55:40:10
Maximale Telegrammlange (APDUL
55
Seriennummer:

00C35:00000001

Abbrechen

© 2025 PEAKnx GmbH Seite 9/101
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6.3 Aligemein

Der angezeigte Geratename und die ,,Host Physikalische Adresse® (physikalische Adresse des
Geréates) kann Uber den Datenbankeintrag innerhalb lhres ETS Projekts gedndert werden.

Im Abschnitt ,Physikalische Adresse” kann die physikalische KNX Adresse der aktuell verwendeten
KNXnet/IP Tunneling Verbindung geandert werden. Um zu Uberpriifen, ob die gewlinschte
physikalische Adresse nicht bereits in lhrer KNX Installation vorhanden ist, kann die Schaltflache
~Adresse frei?“ betatigt werden.

Das KNX Modbus Gateway TCP secure unterstlitzt bis zu 8 Verbindungen gleichzeitig. Fir jede
Verbindung wird eine separate physikalische Adresse verwendet.

Die ETS kann auf konfigurierte IP Schnittstellen auch ohne Datenbankeintrag zugreifen. Entspricht
die Konfiguration nicht den Gegebenheiten der Installation, muss diese uUber den Datenbankeintrag
im ETS Projekt angepasst werden.

Die physikalische KNX Gerateadresse sowie die physikalischen KNX Adressen flr die zuséatzlichen
Tunneling Verbindungen kénnen uber den Datenbankeintrag innerhalb des ETS Projekts gedandert
werden, nachdem das Geradt dem Projekt hinzugefligt wurde. Siehe dazu den Abschnitt ,ETS-
Datenbank — Zusatzliche physikalische Adressen®.

Das KNX Modbus Gateway TCP secure verfligt, wie alle programmierbaren KNX Geréte, Uber eine
physikalische Adresse, mit der das Gerat angesprochen werden kann. Diese wird zum Beispiel von
der ETS beim Download des Interfaces tiber den KNX Bus verwendet.

Fur die Interface-Funktion verwendet das Gerat zuséatzliche physikalische Adressen, die in der ETS
(fir ETS5.7 oder neuer) eingestellt werden kdnnen. Sendet ein Client (z.B. ETS) Giber KNX Modbus
Gateway TCP secure Telegramme auf den KNX Bus, so enthalten diese als Absenderadresse eine
der zuséatzlichen Adressen. Jede Adresse ist einer Verbindung zugeordnet. Somit kdnnen
Antworttelegramme eindeutig zum jeweiligen Client weitergeleitet werden.

Die zuséatzlichen physikalischen Adressen mussen aus dem Adressbereich der Bus-Linie sein, in der
sich das Interface befindet und durfen nicht von einem anderen Gerat verwendet werden.

Beispiel:

Physikalische Adresse: 1.1.10 (Gerdcteadresse in der Topologie)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 1.  1.1.240 (1. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 2: 1.1.241 (2. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 3: 1.1.242 (3. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 4: 1.1.243 (4. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 5: 1.1.244 (5. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 6: 1.1.245 (6. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 7: 1.1.246 (7. Zusdtzliche physikalische Adresse)
KNXnet/IP Tunneling Verbindung 8: 1.1.247 (8. Zusdtzliche physikalische Adresse)

© 2025 PEAKnx GmbH Seite 10/101
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7 Programmierung

Das KNX Modbus Gateway TCP secure kann uber verschiedene Wege von der ETS programmiert
werden.

7.1 Uber den KNX Bus

Dazu muss das Gerat nur mit dem KNX Bus verbunden sein. Die ETS bendtigt eine zusatzliche
Schnittstelle (z.B. USB) zum KNX Bus. Uber diesen Weg kann sowohl die physikalische Adresse, als
auch die gesamte Applikation inklusive IP Konfiguration programmiert werden. Die Programmierung
Uber den KNX Bus wird empfohlen, wenn keine IP Verbindung hergestellt werden kann.

7.2 Uber KNXnet/IP Tunneling

Hierbei ist keine zuséatzliche Schnittstelle erforderlich. Die Programmierung tiber KNXnet/IP
Tunneling ist moglich, wenn das Gerat bereits eine giiltige IP Konfiguration besitzt (z.B. tiiber DHCP).
In diesem Fall wird das Gerat bei den Schnittstellen in der ETS angezeigt und muss ausgewahlt
werden. Der Download erfolgt aus dem ETS Projekt heraus, wie bei anderen Geraten auch.

© 2025 PEAKnx GmbH Seite 11/101
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8 ETS-Datenbank

Die ETS5 Datenbank (fur ETS 5.7 oder neuer) kann auf der Produkt-Website des KNX Modbus
Gateway TCP secure (www.peaknx.com) oder Uiber den ETS Online Katalog heruntergeladen
werden.

KNX Modbus Gateway TCP secure unterstiitzt KNX Data Security, um das Gerat vor unerlaubten
Zugriffen aus dem KNX Bus zu schitzen. Wird das Gerat Giber den KNX Bus programmiert, erfolgt
dies mit verschlisselten Telegrammen.

8.1 Gesicherte Inbetriebnahme

Wird das erste Produkt mit KNX Security in ein Projekt eingefligt, fordert die ETS dazu auf, ein
Projektpasswort einzugeben.

M Projektpasswort setzen
Ein gutes Passwort sollte aus mindestens acht Zeichen

bestehen, und mindestens eine Zahl, einen GroBbuchstaben,
einen Kleinbuchstaben, und ein Sonderzeichen enthalten.

Meues Passwort

Passwort bestitigen

Abbrechen

Dieses Passwort schiitzt das ETS Projekt vor unberechtigtem Zugriff. Dieses Passwort ist kein
Schlissel, der fur die KNX Kommunikation verwendet wird. Die Eingabe des Passwortes kann mit
~Abbrechen“ umgangen werden, dies wird aus Sicherheitsgriinden aber nicht empfohlen.

Fir jedes Gerat mit KNX Security, das in der ETS angelegt wird, bendtigt die ETS ein
Geratezertifikat. Dieses Zertifikat beinhaltet die Seriennummer des Geréats sowie einen initialen
Schlissel (FDSK = Factory Default Setup Key).

© 2025 PEAKNnx GmbH Seite 12/101



IR Coratezertifikate hinzufugen

Bitte scannen oder geben Sie die Geratezertifikate fur alle Geréte in lhrem Projekt ein, die
Sie mit einer gesicherten Inbetriebnahme herunterladen méchten.
i
ADCOAA - F3UMAA - CAQDAGQ - COMBYI - BEFAWD - ANBYHG v
Seriennummer 00C5:00002BA3
Fabrikschlissel 000102030405060702090ACBCCODOEDF
1 Zertifikate hinzugefiigt. OK

Das Zertifikat ist als Text auf dem Geréat aufgedruckt. Es kann auch lber eine Webcam vom
aufgedruckten QR-Code abgescannt werden.

Die Liste aller Geratezertifikate kann im ETS-Fenster Reports — Projekt-Sicherheit verwaltet werden.

Der initiale Schltssel wird benoétigt, um ein Gerat von Anfang an sicher in Betrieb zu nehmen. Selbst
wenn der ETS-Download von einem Dritten mitgeschnitten wird, hat dieser anschlieBend keinen
Zugriff auf die gesicherten Gerate. Wahrend dem ersten sicheren Download wird der initiale
Schlissel von der ETS durch einen neuen Schllissel ersetzt, der flr jedes Gerat einzeln erzeugt
wird. Somit wird verhindert, dass Personen oder Gerate Zugriff auf das Gerat haben, die den
initialen Schlissel eventuell kennen. Der initiale Schlissel wird beim Zuriicksetzen auf
Werkseinstellungen wieder aktiviert.

Durch die Seriennummer im Zertifikat kann die ETS wahrend eines Downloads den richtigen
Schlissel zu einem Geréat zuordnen.
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Im ETS-Projekt in den Eigenschaften des Geréts kann die sichere Inbetriebnahme aktiviert und das

Geréatezertifikat hinzugefiigt werden:

il Eigenschaften
¢ 0 @
e
Einstellungen Kommentar Infermation
Name

Physikalische Adresse

Beschreibung

Zuletzt gedndert -
Letzter Download -

Seriennummer -

Sichere Inbetriebnahme
@ Aktiviert

Geratezertifikat hinzufiigen

Status
Unbekannt

8.2 Gesicherte Gruppenkommunikation

Jedes Objekt des Gerats kann entweder verschlisselt oder unverschliisselt kommunizieren. Die
Verschllsselung wird bei den Eigenschaften der benutzen Gruppenadresse unter ,Sicherheit”

eingestellt:

il Eigenschaften

@ °oO @
Einstellungen Kommentar Information
Name
Schalten a
Adresse

11 7/ 1 -

Beschreibung

Gruppenadress-Einstellungen
Zentral
Weiterleiten (nicht filtern)
Sicherheit
Automatisch
Datentyp
1.001 Schalten

© 2025 PEAKNnx GmbH

Seite 14/101



PEAIK nx

Die Einstellung ,,Automatisch® schaltet die Verschliisslung ein, wenn beide zu verbindenden
Objekte verschliisselt kommunizieren kénnen. Ansonsten ist keine verschllisselte Kommunikation
zwischen den Objekten maoglich.

In der Ubersicht der Kommunikationsobjekte im ETS-Projekt erkennt man gesicherte Objekte an
einem Schild-Symbol:

Sicherheit Nummer * Name Objektfunktion Beschreibung Gruppenadresse
I Zl ] il Taster Al: Objekta  Schalten Schalten a 11141
I Il 12 Taster AQ: Chjekt b Schalten Schalten b 1/1/2
I Zl v 21 Taster Al: Cbjekt 2  Schalten Schalten a 1711
I 2| 22 Taster AT: Objekt b Schalten Schalten b 1412

Flr jede gesicherte Gruppenadresse wird von der ETS ein eigener Schlussel automatisch erzeugt.
Diese Schlussel kdnnen ebenfalls im ETS-Fenster Reports — Projekt-Sicherheit Uberprift werden.
Damit alle Gerate mit einer gesicherten Gruppenadresse kommunizieren kdnnen, muss Allen der
Schlissel bekannt sein. Daher muss in alle Geréate, die diese Gruppenadresse benutzen, ein
Download erfolgen, wenn ein Schlissel erzeugt oder gedndert wurde. Ein Schliissel wird von der
ETS unter anderem gedandert, wenn die Verschlisselung einer Gruppenadresse aus- und wieder
einschaltet wurde.
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8.3 Zusatzliche physikalische Adressen

Die zusatzlichen physikalischen Adressen erscheinen in der Topologie-Ansicht.

Geridte =
= Cynamische Crdner
4 lﬁ 15.15.255 KNX Modbus TCP Gateway 716

"b 15.15.240 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle

9% 15.15.241 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
9% 15.15.242 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
475 15.15.243 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
9% 15.15.244 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
4% 15.15.245 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
4% 15.15.246 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
9% 15.15.247 KNXnet/IP Tunneling Schnittstelle
:: Datapoints

1] DPT converter

Um die einzelnen Adressen zu andern, ist der entsprechende Eintrag in der Liste zu markieren und
unter ,Eigenschaften — Einstellungen® im Textfeld die gewlinschte Adresse einzugeben. Sollte der
Rahmen des Textfeldes, nach Eingabe, seine Farbe auf Rot wechseln, weist dies darauf hin, dass
die eingegebene Adresse bereits verwendet wird. Die Anderungen werden erst nach Download im
Gerat Ubernommen.

i Eigenschaften >
¢ o @
o

Einstellungen Kommentar Information

Name

Physikalische Adresse
1515 240 3 Parken

Beschreibung

Stellen Sie sicher, dass keine der angegebenen Adressen bereits in lhrer KNX
Installation verwendet wird.
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8.4 IP Einstellungen

Durch Markieren des KNX Modbus Gateway TCP secure in der Baumstruktur der Topologie Ansicht
des ETS Projekts, erscheint auf der rechten Seite des ETS Fensters die Ubersicht ,Eigenschaften®.

8.41 Geratename (user friendly name)

Unter Eigenschaften MenUlpunkt ,Einstellungen® kann der Geratename (user friendly name) des
KNX Modbus Gateway TCP secure gedndert werden. Es werden die ersten 30 Zeichen verwendet.

i Eigenschaften >
it -
& = 5 @
L HE
Einstellun... IP Kemmen... Informati...
MName
KNX Modbus TCP Gateway 716

Physikalische Adresse
15,15 255 Parken

Beschreibung

Zuletzt gedndert
Letzter Download -

Seriennummer

Sichere Inbetriebnahme

Secure Tunneling

W Aktiviert b
Status
Unbekannt -

o Die vorgenommene Anderung wird erst nach einem ETS-Download wirksam.
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8.4.2 IP Konfiguration

Unter Eigenschaften Menupunkt ,IP“ kdnnen die IP spezifischen Optionen des KNX Modbus
Gateway TCP secure geandert werden.

il Eigenschaften >

5 O

Kommen... Informati...

S
ol
e
e

Einstellun...

= il

|P-Adresse autornatisch beziehen
@ Feste IP-Adresse verwenden

IP-Adresse

MAC Adresse
Unbekarnt

W Inbetriebnahmepasswaort
t&3gmRFe

W Authentifizierungscode
TRFOQP#V3

0 Die vorgenommene Anderung wird erst nach einem ETS-Download wirksam.

Durch Umschalten von ,IP-Adresse automatisch beziehen (liber DHCP) auf ,Feste IP-Adresse
verwenden® (statische IP Adresse) kdnnen die IP-Adresse, Subnetzmaske und das Standardgateway
frei gewahlt werden.

IP-Adresse

Hier ist die IP-Adresse des KNX Modbus Gateway TCP secure einzutragen. Diese dient der
Adressierung des Gerates Uber das IP-Netzwerk. Die IP-Adressierung sollte mit dem Administrator
des Netzwerks abgestimmt werden.

Subnetzmaske

Hier ist die Subnetzmaske anzugeben. Diese Maske dient dem Geréat um festzustellen, ob ein
Kommunikationspartner sich im lokalen Netz befindet. Sollte sich ein Partner nicht im lokalen Netz
befinden, sendet das Geréat die Telegramme nicht direkt an den Partner, sondern an das
Standardgateway, das die Weiterleitung tibernimmt.

Standardgateway

Hier ist die IP-Adresse des Standardgateway anzugeben, z.B. der Access Point der Installation.
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Beispiel zur Vergabe von IP-Adressen
Mit einem PC soll auf das KNX Modbus Gateway TCP secure zugegriffen werden.

IP-Adresse von PC: 192.168.1.30
Subnetzmaske von PC: 255.255.255.0

Das KNX Modbus Gateway TCP secure befindet sich im selben lokalen Netz, d.h. es verwendet das
gleiche Subnetz. Durch das Subnetz ist die Vergabe der IP-Adresse eingeschrénkt, d.h. in diesem
Beispiel muss die IP-Adresse des IP Interfaces 192.168.1.xx betragen, xx kann eine Zahl von 1 bis
254 sein (mit Ausnahme von 30, die schon verwendet wurde). Es ist darauf zu achten, keine
Adressen doppelt zu vergeben.

IP-Adresse von KNX Modbus Gateway TCP secure: 192.168.1.31
Subnetzmaske von KNX Modbus Gateway TCP secure: 255.255.255.0

8.5 Beschreibung

-~~~ KMNX Modbus Gateway TCP secure > Beschreibung
Beschreibung
KMX Modbus Gateway TCP secure -
Allgemeine Einstellunge, po
e s o Mit KNX IP Schnittstelle, busversorgt PEAK nx
Medbus Einstellungen

+ Catenpunkte
Das KNX Modbus Gateway TCP secure ist ein kampaktes Gateway zwischen KNX TP

nd Mo TCP mit 250 frai konfigurier punkben,
= und Madbus TCP mit 250 frei kenfigurierba atenpunkten
+ DPT Konverter 4 !

én kann das Gerat als 3.—:g':r"r" erschnttstélle zum Anschluss eines

Des We
2} verwendet werden

oder mehrerer PCs an dan KNX Bus (2.8, fir die ETSE

Diie Spannungsve ung erfolgt Gber den KNX Bus

Anschluss-3chema:

Bitte beachten Sie das Datenblatt und das Handbuch des Gerétes fiir weitere Informationen

Diese Seite zeigt die Geratebeschreibung sowie den zugehdérigen Anschlussplan.
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8.6 Allgemeine Einstellungen

-~~~ KNX Modbus Gateway TCP secure > Allgemeine Einstellungen

Beschreibung : =
@ Fur Geratebezeichung und IP Konfiguration siehe Dialog “Eigenschaften’

Allgemeine Einstellungen

0 Zur Konfiguration der Datenbank ist ein DCA verfugbar

Modbus Einstellungen

Sendeverzogerung nach

5 Sek -
+ Dstenpunkie Busspannungswiederkehr
Prog. Modus an Geritefront Deaktiviert O Aktiviert
+ DPT Konverter
Handbedienung (Synchronisation) am Gerdt Deaktiviert O Aktiviert
Batriebsanzeige Deaktiviert O Aktiviert
Zykluszait 5 Min, -

KNX-Einstellungen
Sek. v

Telegrammratenbegrenzung

Sendeverzégerung nach Busspannungswiederkehr

Uber den Parameter Sendeverzégerung nach Busspannungswiederkehr kann eine Verzégerung
von Telegrammen nach Wiederkehr der Busspannung eingestellt werden. Dabei werden
Telegramme vom Gerat um die eingestellte Zeit verzogert an den KNX Bus gesendet. Dies bewirkt
eine Reduzierung der Buslast bei Busspannungswiederkehr. Sonstige Funktionen wie
Telegrammempfang werden durch diesen Parameter nicht beeinflusst.

Prog. Modus an Geratefront

Zusatzlich zur normalen Programmiertaste 9 ermoglicht das Gerat die Aktivierung des
Programmiermodus an der Geratefront, ohne die Schalttafelabdeckung zu 6ffnen. Der
Programmiermodus kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten 0 und 9 aktiviert und
deaktiviert werden.

Diese Funktion kann tber den Parameter Prog. Modus an Gerétefront ein- und ausgeschaltet
werden. Die vertiefte Programmiertaste 9 (neben der Programmier-LED 9) ist immer aktiviert und
wird von diesem Parameter nicht beeinflusst.
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Handbedienung (Synchronisation) am Gerat
Mit diesem Parameter wird die Handbedienung am Geréat konfiguriert. Die Handbedienung kann

aktiviert oder deaktiviert werden.

Die Handbedienung ermdglicht eine Synchronisation aller Kanéle in Richtung KNX (Taster KNX 0)
sowie in Richtung Modbus (Taster TCP ©)).

Richtung KNX:
Alle Datenpunkte der Kanale, welche ,Modbus zu KNX*“ konfiguriert sind, senden ihren aktuellen
Wert auf den KNX Bus.

Richtung Modbus:
Sofern das Gateway als Modbus Master betrieben wird, werden alle Register der Kanale, welche
-KNX zu Modbus* konfiguriert sind, erneut auf Modbus geschrieben.

Die Synchronisation kann durch gleichzeitiges Driicken der Tasten @ und @) abgebrochen

werden.

Betriebsanzeige

Sendet zyklisch den Wert 1 an den KNX Bus, um anzuzeigen, dass das Gerat aktuell betriebsbereit
ist. Die Zykluszeit kann zwischen 1 Min. und 24 Std. gewahlt werden.

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe Richtung
GO 456 Betriebsanzeige — Ausldsen 1.001 1 Bit Nach KNX

Telegrammratenbegrenzung

Mit diesem Parameter kann die Telegrammratenbegrenzung aktiviert und die Zeit zwischen
Telegrammen konfiguriert werden. Es kdnnen dabei Zeiten zwischen 0,1 Sek. und 1,0 Sek. gewahlt
werden.

o Die Telegrammratenbegrenzung tritt erst bei erhéhter Buslast auf.
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8.7 Modbus Einstellungen

-~ KNX Modbus Gateway TCP secure > Modbus Einstellungen

Beschreibung KNX Gateway Q' Modbus Master Madbus Slave
Aligemeine Einstellungen Byte Reihenfolge (Data in Word Register) D' MSE zuerst L5B zuerst
Modbus Einstellungen Register Adresse © Erste Adresse 0 Erste Adrecse '1'
Anzahl Slaves 2 =
+ Datenpunkte
+ DPT Konwerter Slave 1
Mame
IP Adresse 255.255.255.255
1P Port 502 =
Slave Adresse Deaktiviert =
Slave 2
Name
IP Adresse 235.255.255.255
IP Port 502 -
Slawe Adresse Deaktiviert s

Anfrage-Einstellungen

Zeit zwischen zwei Anfragen Automatisch -
Zeit zwischen zwei Zyklen Automatisch -
Multi Lese-Anfragen Q' Deaktiviert Aktiviert

O Schreibe Single Cail - 05

Bit Register Schreib-Anfragen
g ' 2 Schreibe Multi Coils - 15

Q' Schreibe Single Holding Register - 06

Word Register Schreib-Anfragen
& ki Schreibe Multi Helding Register - 16

Diagnose-Einstellungen

Diagnose Objekte O Deaktiviert Aktiviert

KNX Gateway

Dieser Parameter definiert die Rolle des KNX Gateways innerhalb der Client/Server-Architektur der
Modbus Umgebung. Zur Verfliigung stehen:

=  Modbus Master
= Modbus Slave

Byte Reihenfolge (Data in Word Register)
Definiert die Reihenfolge bei der Ubertragung von 2-Byte-Werten:
= MSB zuerst (High-Byte wird zuerst gesendet)

= | SB zuerst (Low-Byte wird zuerst gesendet)

Register Adresse

Hier wird definiert, auf welcher Adressbasis die Registeradresse definiert ist.

= FErste Adresse ‘O
= Erste Adresse ‘1
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Anzahl Slaves (nur in Master Mode)

Hier wird die Anzahl der Modbus Kommunikationspartner eingetragen. Es kénnen 1 bis 5 Slaves
konfiguriert werden.

Name (30 Zeichen, nur in Master Mode)

Es kann ein beliebiger Name flir einen Slave vergeben werden. Dieser sollte jedoch eindeutig und
aussagekraftig sein. Dies erleichtert spater die Arbeit im ETS Projekt, da der vergebene Name flr
den jeweiligen Slave angezeigt wird. Dies gilt flir die Diagnoseobjekte sowie flir die Zuweisung der
Kanalseiten. Wird kein Name vergeben, wird die Bezeichnung ,Slave 1 - 5“ verwendet.

IP Adresse (nur in Master Mode)

Hier ist die IP Adresse des Kommunikationspartners (Slave) einzutragen.

IP Port
Modbus Master:
Hier ist der IP Port des Kommunikationspartners (Slave) einzutragen.

Modbus Slave:
Hier ist der eigene verwendete IP Port einzutragen. Port 502 ist flir Modbus reserviert und ist immer
aktiv. Wird hier z.B. Port 501 parametiert, verwendet das Gateway die Ports 501 und 502.

Slave Adresse (nur in Master Mode)

Hier kann die Slave Adresse (O ... 247) gesetzt werden. Dies wird bendtigt, falls es sich beim
Kommunikationspartner im ein TCP/RTU Gateway handelt, um die Slaves auf RTU Seite zu
adressieren.

Zeit zwischen zwei Anfragen (nur in Master Mode)

Dieser Parameter definiert die Mindestzeit zur ndchsten Anfrage. Dient zum Einbremsen des
Masters.

Zeit zwischen zwei Zyklen (hur in Master Mode)

Dieser Parameter definiert die Zeit, nach der ein neuer Anfrage-Zyklus beginnen soll. Ist die Zeit zu
kurz gewahlt, wird der Zyklus nicht vollstandig durchlaufen. Dies wird durch rotes Aufblitzen der LED
P G signalisiert.

Multi Lese-Anfragen (nur in Master Mode)

Bei Aktivierung dieses Parameters werden Modbus Register, welche in den Kandlen hintereinander
liegen in einer Multi Lese-Anfrage zusammengefasst.

Hierbei missen die jeweiligen Slave Einstellungen sowie der Function Code, identisch
0 sein. Die Registeradresse muss fortlaufend sein, es kébnnen jedoch Wiederholungen
vorkommen. Maximal kénnen 16 Kandle zusammengefasst werden.
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Beispiel:

Slave fiir diese Seite: Slave 1

Kanal 1— MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse O

Kanal 2 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 1

Kanal 3 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 2

Kanal 4 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 2

Kanal 5 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 3

Kanal 6 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 4
Kanal 7 — MB zu KNX — Lese Holding Register — Adresse 4

Somit erhélt man eine Lese-Multi-Holding-Register Anfrage fiir Adressen 0 — 4.

Bit Register Schreib-Anfragen (hur in Master Mode)
Hier wird der Function Code zum Schreiben von Bit Registern eingestellt.

= Schreibe Single Coil — 05
= Schreibe Multi Coils — 15

Word Register Schreib-Anfragen (nur in Master Mode)
Hier wird der Function Code zum Schreiben von Word Registern eingestellt.

= Schreibe Single Holding Register — 06
= Schreibe Multi Holding Register — 16

Diagnose Objekte
Aktiviert, werden Objekte zur Diagnose eingeblendet und geben Auskunft Uiber die Kommunikation
mit dem jeweiligen Slave-Teilnehmer.

Modbus Master:
Wird keine Antwort vom Slave-Teilnehmer empfangen, wird ,Keine Kommunikation — Ein“ (iber das
entsprechende Diagnose Objekt auf den KNX Bus gesendet.

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe Richtung

GO 251 Diagnose: Slave 1 — Keine Kommunikation 1.001 1 Bit Nach KNX

GO 252 Diagnose: Slave 2 — Keine Kommunikation 1.001 1 Bit Nach KNX

GO 253 Diagnose: Slave 3 — Keine Kommunikation 1.001 1Bit Nach KNX

GO 254 Diagnose: Slave 4 — Keine Kommunikation 1.001 1 Bit Nach KNX

GO 255 Diagnose: Slave 5 — Keine Kommunikation 1.001 1Bit Nach KNX
Modbus Slave:

Wird innerhalb des Zeitintervalls keine Anfrage vom Master empfangen, wird ,Keine Kommunikation
— Ein“ Uiber das Diagnose Objekt auf den KNX Bus gesendet.

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe Richtung
GO 251 Diagnose: Slave — Keine Kommunikation 1.001 1Bit Nach KNX
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8.8 Datenpunkte N-M

=== KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1 - 10

Beschreibung Bezeichnung fur diese Seite
T Stave fur diese Sei Slave 1 -
Alligemeine Einstellungen Slave fir diese Seite =t
Slave 1

Modbus Einstellungen

= Datenpunkte Kanal |
Catenpunkttyp Deaktiviert o
et Deaktivient v
Datenpunite 11 - 20 Kanal 2 DPT 01 - Binar - 1Bit
. Ik DPT 03 - Dimmen - 4 Bits
Datenpuntie 21230 a0 DPT 05 - Prozentwert - 1 Byte
Datenpunkte 31 - 40 DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1Byte
Kanal 3 DPT 05 - Wert ohne Vz - 1 Byte
Catenpunkte 41 - S0 Detenpunkttyp DPT 06 Byte
Datenpuniae 51 - 60 DPT 07 - Festwert chne Vz - 2 Bytes
DPT 07 - Wert ohne Vz - 2 Bytes
Datenpunkte 61 - 70 kanal 4 DPT 08 - Wert mit Vz - 2 Bytes
Datenpunite 71 - 80 Datenpunkityp DPT 09 - Gleitkornma - 2 Bytes
) DPT 12 - Fastwart chne Vz - 4 Bytes
Datenpunkte 81 - 40 DPT 12 - Wert ohne Vz - 4 Bytes
Kanal 5 DPT 13 - Wert mit Vz - 4 Bytec

Datenpunkte 91 - 100 ) - 1B
Datenpunkityp DPT 14 - Gleitkomma - 4 Bytes
Datenpunite 101 - 110 DPT 29 - Wert mit Vz - 8 Bytes
Festwert ohne Vz - 18it
Datenpunkte 111 - 120 Kanal 6 Festwart ochne Vz - 2 Bytas

Datenpunkte 121 - 130 Datenpunkttyp Deaktiviert o

Catenpunkte 131 - 140

Kanal 7
Datenpunkte 141 - 150 o

Datenpunkityp Deaktiviert -
Datenpunkte 151 - 160
Datenpunkte 161 - 170 Kanal 8
Datenpunkte 171 - 180 Datenpunkttyp Deaktiviert >
Datenpunkte 181 - 190

Kanal 9
Datenpunkte 191 - 200

Datenpunkttyp Dreaktiviert it
Datenpunkte 201 - 210
Datenpunite 211 - 220 Kanal 10
Datenpunkte 221 - 230 Datenpunkityp Deaktiviert -

Datenpunkte 231 - 240

Pro Seite werden 10 Kanéale zusammengefasst.

Bezeichnung fiir diese Seite (30 Zeichen)

Es kann eine beliebige Bezeichnung fiir die Parameterseite vergeben werden. Dies erleichtert die
Arbeit im ETS Projekt. Wird kein Name vergeben, wird die Kanalseite z.B. mit
~Datenpunkte 1 - 10“ bezeichnet.

Slave fiir diese Seite (nur in Master Mode)

Dieser Parameter legt fest, welchem Slave die konfigurierten Kanéle dieser Seite zugeordnet
werden sollen. Die Auswahl besteht aus den in Anzahl Slaves aktivieten Kommunikationspartnern (1
- 5).
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Dieser Parameter aktiviert und definiert die KNX-Schnittstelle sowie die Funktion dieses Kanals. Es

stehen folgende Mdglichkeiten zur Verfliigung:

= Deaktiviert

= DPT O1- Binar — 1Bit
Gruppenobjekt
GO 1Kanal 1: ... — Schalten — 1 Bit

= DPT 03 — Dimmen — 4 Bits
Gruppenobjekt

GO 1Kanal 1: ... — Dimmen — 4 Bits

= DPT O5 — Prozentwert — 1 Byte
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Prozentwert — 1 Byte

= DPT 05 - Festwert ohne Vz — 1 Byte
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Festwert ohne Vz — 1 Byte

= DPT 05 — Wert ohne Vz — 1Byte
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Wert ohne Vz — 1 Byte

= DPT 06 — Wert mit Vz — 1 Byte
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Wert mit Vz — 1 Byte

= DPT 07 — Festwert ohne Vz — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Festwert ohne Vz — 2 Bytes

= DPT O7 — Wert ohne Vz — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1Kanal 1: ... — Wert ohne Vz — 2 Bytes

© 2025 PEAKnx GmbH

Typ KNX
1.001

Typ KNX
3.007

Typ KNX
5.001

Typ KNX
5.010

Typ KNX
5.010

Typ KNX
6.010

Typ KNX
7.001

Typ KNX
7.001

GroBe
1 Bit

GroBe

4 Bits

GroBe

1 Byte

GroBe

1 Byte

GroBe

1 Byte

GroBe

1Byte

GroBe
2 Bytes

GroBe

2 Bytes

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung
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= DPT 08 — Wert mit Vz — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1Kanal 1: ... — Wert mit Vz — 2 Bytes

= DPT 09 - Gleitkomma — 2 Bytes

Gruppenobjekt
GO 1Kanal 1: ... — Gleitkomma — 2 Bytes

= DPT 12 — Festwert ohne Vz — 4 Bytes

Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Festwert ohne Vz — 4 Bytes

= DPT 12 — Wert ohne Vz — 4 Bytes

Gruppenobjekt
GO 1Kanal 1: ... — Wert ohne Vz — 4 Bytes

= DPT 13 — Wert mit Vz — 4 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Wert mit Vz — 4 Bytes

= DPT 14 — Gleitkomma — 4 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1Kanal 1: ... — Gleitkomma — 4 Bytes

= DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes
Gruppenobjekt

GO 1 Kanal 1: ... — Wert mit Vz — 8 Bytes

= Festwert ohne Vz — 1 Bit
= Festwert ohne Vz — 2 Bytes

Beschreibung (30 Zeichen)

Typ KNX
8.001

Typ KNX
9.001

Typ KNX
12.001

Typ KNX
12.001

Typ KNX
13.001

Typ KNX
14.000

Typ KNX
29.010

PEAIK nx

GroBe

2 Bytes

GroBe

2 Bytes

GroBe

4 Bytes

GroBe

4 Bytes

GroBe

4 Bytes

GroBe

4 Bytes

GroBe
8 Bytes

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Richtung

Es kann ein beliebiger Name flir den Kanal vergeben werden. Dieser sollte jedoch eindeutig und
aussagekraftig sein, dies erleichtert spater die Arbeit mit den dazugehdrigen Gruppenobjekten, da
der vergebene Name dort als Bezeichnung angezeigt wird. Wird kein Name vergeben, werden die

Gruppenobjekte mit ,Kanal N: ...“ bezeichnet.
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Richtung (hur bei Kandlen mit DPT)
Hier wird die KNX-spezifische Kommunikationsrichtung gesetzt:

= KNX zu Modbus (Gruppenobjekt ist Eingang)
Gruppenobjekt Typ KNX GroBe Richtung

GO 1 Kanal 1: Eingang — ... Von DPT abhéangig Von KNX

=  Modbus zu KNX (Gruppenobjekt ist Ausgang)
Gruppenobjekt Typ KNX GroBe Richtung

GO 1 Kanal 1: Ausgang — ... Von DPT abhéangig Nach KNX

Sendebedingung (hur bei Kandlen mit DPT)

Ist das Gruppenobjekt als Ausgang definiert, wird hier parametriert, wann das Objekt den Wert auf
den KNX Bus sendet. Zur Auswahl stehen:

= NurLesen
Objekt sendet nur bei Leseanfragen
* Bei Anderung
Objekt sendet bei Wertdnderung
= Zyklisch
Objekt sendet nach Zykluszeit
» Zyklisch und bei Anderung
Objekt sendet nach Zykluszeit und bei Wertdnderung

Zykluszeit (nur bei Kandlen mit DPT)
Die Zeit der zyklischen Sendebedingung.

Typ
Dieser Parameter definiert die Funktion des Kanals sowie die GroBe des verwendeten Modbus
Registers.

Abhangig von Parameter Datenpunkttyp N sind hier diverse Kanalfunktionen moglich, auf welche in
den folgenden Kapiteln genauer eingegangen wird.

Fir ,Zahl in Word Register” ist anzumerken, dass bei Fehlkonfiguration der Kanal nicht funktioniert.

Anzahl Bits und Offset von rechts dlirfen gemeinsam nicht gréBer als 16 sein.
Die Zahl muss in Anzahl Bits passen, z.B. Anzahl Bits =1 2 ,Wert“ = 0 oder 1.
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Funktion

Hier wird der Modbus Function Code flir diesen Kanal parametriert.

Abhangig von KNX Gateway (Modbus Master/Slave), der Richtung sowie des Typs, sind
unterschiedliche Function Codes konfigurierbar.

Word Register:

Modbus Master | KNX zu Modbus

Wird (iber Word Register Schreib-Anfragen gesetzt.
= Schreibe Single Holding Register — 06

= Schreibe Multi Holding Register — 16

Modbus Master | Modbus zu KNX
= |ese Holding Register — 03
= Lese Input Register — 04

Modbus Slave | KNX zu Modbus
= Lese Holding Register — 03
= Lese Input Register — 04

Modbus Slave | Modbus zu KNX
= Schreibe Single/Multi Holding Register — 06, 16

Bit Register:

Modbus Master | KNX zu Modbus

Wird Uber Bit Register Schreib-Anfragen gesetzt.
= Schreibe Single Coil — 05

= Schreibe Multi Coils — 15

Modbus Master | Modbus zu KNX
= Lese Coils — 01
= Lese Discrete Inputs — 02

Modbus Slave | KNX zu Modbus
= |Lese Coils — 01
= Lese Discrete Inputs — 02

Modbus Slave | Modbus zu KNX
= Schreibe Single/Multi Coils — 05, 15

Adresse

Hier wird die Adresse des Modbus Registers parametriert. Es steht ein Adressbereich von O ...
65535 zur Verfligung.

statischen Fehler, welcher die Kanalfunktion deaktiviert sowie durch rotes Leuchten der

0 Wird bei ,Erste Adresse ‘1'“ die Adresse O parametriert handelt es sich hierbei um einen
LED RTU @ dargestelit wird.
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Abfragehaufigkeit (nur in Master Mode bei Modbus zu KNX)

Hier wird definiert in welchen zyklischen Abstdnden Leseanfragen flir das jeweilige Register
erfolgen sollen. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Verfigung:

=  Jeden Zyklus

=  Jeden zweiten Zyklus
= Jeden vierten Zyklus

= Jeden sechsten Zyklus
= Jeden achten Zyklus

Schreibhaufigkeit (nur in Master Mode bei Kandlen ohne DPT)
Hier wird definiert, wann der Festwert auf Modbus geschrieben wird. Folgende Méglichkeiten
stehen zur Verfligung:

= Einmal beim Starten
=  Beim Starten und zyklisch
Es kann eine Zykluszeit von 1 Min. bis 24 Std. parametriert werden.

8.9 Kanalfunktion ,DPT 01 - Binar — 1 Bit*

Typ
Folgende Typen sind konfigurierbar:

= Bit Register
1 Bit (KNX) setzt Bit Register (Modbus)
= Bitin Word Register
1 Bit (KNX) setzt 1 Bit in Word Register (Modbus)
= Zahlin Word Register
1 Bit (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt

8.9.1 Typ - Bit Register

--. KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschraibung Bazeichnung fur diese Seite
Aligemeine Einstellungen Slave fir diese Seite Slave 1 >
Modbus Einstellungen
= Datenpunkie
Datenpunkttyp DPT 01 - Binar -1 Bit >

Datenpunkte 1- 10 = i
Baschreibung

Datenpunkte 11- 20

Richtung Q' KNX zu Modbus Modbus zu KNX
Datenpunkte 21 - 30 _ -

yp Bit Register h
Datenpunkte 31 - 40

Wert invertiert Q' Nein Ja

Datenpunkte 41 - 50 < . - . =

Funktion Schreibe Single Coil - 05
Dias jnkte §1 - B0
Datenpunite 51 - 60 Ackesse 0

Datenpunkte 51 - 70

Wert invertiert

Wenn ja, so entspricht der invertierte Wert des Gruppenobjekts dem Wert des Bit Registers.
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8.9.2 Typ - Bit in Word Register

-.-,- KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung
Allgerneine Einstellungen
Modbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Datenpunkte 11 - 20
Datenpunkte 21 - 30
Datenpunkte 31 - 40
Datenpunkte 41 - 50
Datenpunkte 51 - 60
Datenpunkte §1- 70
Datenpunkte 71 - 80

Datenpunkte 81 - 30

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fr diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Datenpunkityp

Beschreibung

Richtung

Typ
Position in Word Register
Glitiges Bit in Word Ragister
Wert invertiert

Fumktion

Adresse

Position in Word Register

Definiert das Bit im Word Register.

Gililtiges Bit in Word Register

Slave 1

DPT 01 - Bindr - 1 Bit

O KNX zu Modbus
Bit in Word Register
Bit 00

Seid e s sl

Q' Nein Ja

Modbus zu KNX

Schraibe Single Holding Register - 06

0

Zeigt an, welches Bit im Word Register definiert wurde.

Wert invertiert

PEAIK nx

Wenn ja, so entspricht der invertierte Wert des Gruppenobjekts dem Wert des Bits im Word

Register.
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8.9.3 Typ - Zahl in Word Register

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

8.9.3.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.- KNX Meodbus Gateway TCP secure » Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschraibung Bezeichnung fir diese Seite

= £lave fir diese Sait Clave -
Allgemeine Einstellungen Slave flr diese Seite Slave 1
Slave 1
Modbus Emstellungen
Kanal 1
= Datenpunkte
Datenpunkityp DPT 01 - Binar - 1 8 v
Datenpunkte 1- 10
o Beschreibung
Datenpunkte 11 - 20 2
Richtung Q' KNX zu Modbus Modbus zu KNX
Datenpunkte 21 - 30 - = =
Wp Zahl in Word Register -
Datenpunkte 31 - 40 ;
Anzahl Bits 16 Bit g
Datenpunkte 41 - 50 . -
Offset von rachts 00 Bit o
Datenpunkte 51 - 60 : <
Verhalten bei ‘EIN'-Telsgramm Keine Reaktion '@ Wert in Register setzen
Datenpunkee &1 - 70 <
Registerwert 1 -
Datenpunkte 71 - 80 i
Registerwert (Binar 0000 0000 0000 00010
Datenpunite 21 - 80 Registerwert (Hexadezima 0001h
Datenpunkte 91 - 100 Verhalten bei ‘AUS"-Telegramm Keine Reaktion @ Wert in Register setzen
Datenpunkte 101 - 110 Registerwert 0 .
Datenpunite 111 - 120 Registerwert (Bindr 0000 000C 0000 0000b
Reqiste Hexadez
Datenpunkte 121 - 130 tegisterwert (Hexadezimal 0000k
Funktion Schreibe Single Holding Register - 06
Datenpunkte 131 - 140
Adresse 0 =

Datenpunkte 141 - 150

Verhalten bei ‘EIN‘*-Telegramm

Hier kann parametriert werden, ob beim Erhalten eines ‘EIN‘-Telegramms ein Wert im Register

gesetzt werden soll.

Registerwert (bei ‘EIN‘-Telegramm)

Der Wert, welcher beim Erhalt eines ‘EIN‘-Telegramm im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei ‘EIN*-Telegramm)

Binare Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei ‘EIN*-Telegramm)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.

Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

© 2025 PEAKNnx GmbH

Seite 32/101



[
PEAIK nx
Verhalten bei ‘AUS‘-Telegramm
Hier kann parametriert werden, ob beim Erhalten eines ‘AUS‘-Telegramms ein Wert im Register
gesetzt werden soll.

Registerwert (bei ‘AUS*-Telegramm)

Der Wert, welcher beim Erhalt eines ‘AUS‘-Telegramm im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei ‘AUS*-Telegramm)

Binare Darstellung der gtiltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei ‘AUS*-Telegramm)

Hexadezimale Darstellung der gliltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

8.9.3.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschraibung Bezeichrung fir diese Seite

- e Clave fir di San Clave 1 -
Allgemeins Einstellungen Slave fur disse Sene =lave
Slave 1
Modbus Einstellungen
(») & Kanal 1
= Datenpunkte
Datenpunkttyp DPT 01 - Binar - 1 Bit -

Datenpunkte 1- 10 Baschreibung

Datenpunite 11 - 20

Richtung KNX zu Modbus '© Maodbus zu KNX
Datenpunkte 21 - 30 ——
Sendebedingung Bei Anderung -
Datenpunkte 31 - 40 - -
YP Zahl in Word Register -
Datenpunkte 41- 50 )
Anzahl Bits 16 Bit -
Datenpunkte 51 - 50 _ .
Offset von rechts 00 Bit ¥
Datenpunkte 61 - 70 =
Schwelbwert i .

Datenpunkte 71 - 80 0000 0000 0000 0001

Catenpunite 81 - S0

ert (Hexadezimal 0001k
Datenpunkte 91 - 100 Verhalten bei groBerem Wert Sende 'AUS >
Datenpunkte 101 - 110 Verhalten bei gleichem Wart Sende "EIN' >
Datenpunkte 111 - 120 Verhalten bei kleinerem Wert Sende 'AUS v
Datenpunkte 121 - 130 Funkdion Q Lese Holding Register - 03

Lese Input Register - 04
DCatenpunkte 131 - 140

Adresse 0
Datenpunkte 141 - 150

Abfragehaufighsit Jeden

Zyklus v
Datenpunkte 151 - 150

Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Word Register geprift wird.

Schwellwert (Binar)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.
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Schwellwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, fur den Fall, dass der Registerwert
groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN’
=  Sende ‘AUS’

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, fiir den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN?
=  Sende ‘AUS’

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, flir den Fall, dass der Registerwert
kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN*
= Sende ‘AUS’

8.10 Kanalfunktion ,DPT 03 — Dimmen - 4 Bit“

Typ
Folgende Typen sind konfigurierbar:

= Bit Register
4 Bit Dimm-Befehl (KNX) setzt Bit Register (Modbus)
= Bitin Word Register
4 Bit Dimm-Befehl (KNX) setzt 1 Bit in Word Register (Modbus)
= Zahlin Word Register
4 Bit Dimm-Befehl (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt
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8.10.1 Typ - Bit Register

8.10.1.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.~ KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fiir diese Seite
Allgameine Einstellungen Slave fir diese Seite SHove ] i
Slave 1
Modbus Einstellungen
Kanal 1
= Datenpunkte
Datenpunkityp DPT 03 - Dimman - 4 Bits -
Datenpunkte 1- 10
ik Baschraibung
Ciatenpunkte 11 - 20
Richtung Q' KNX zu Modbus Maodbus zu KNX
Diatenpunite 21 - 30 - ~
¥P Bit Register bt
Datenpunite 31- 40 o o
Verhalten bei "TIMM AUF'-Telegramm it in Register - Wert " -
Datenpunite 41 - 50 G % o
Varhalten bei TIMM AR -Telagramm Keine Reaktion -

Datenpunkte 51 - 80

Verhalten bei "DIMM STOP -Telegramm Bit in Register - Wert '0' =
Datenpunkte 51 - 70 - o .
P Funktion Schreibe Single Cail - 05
Datenpunite 71- 80 Adresse 0

Cratenpunkte 81 - %0

Verhalten bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass ein ‘DIMM AUF*-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:
= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert ‘1°
= Bit in Register — Wert ‘0O°

Verhalten bei ‘DIMM AB‘-Telegramm
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass ein ‘DIMM AB'-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:
= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1*
= Bitin Register — Wert ‘O°

Verhalten bei ‘DIMM STOP‘-Telegramm
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass ein ‘DIMM STOP*-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:
= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bit in Register — Wert ‘O°
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8.10.1.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.~.- KNX Modbus Gateway TCP secure > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung
Aligemeine Einstellungen
Modbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Datenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21 - 30
Datenpunite 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Datenpunkte 51 - 60
Catenpunkte 61 - 70
Datenpunkte 71 - 80
Datenpunkie 81- 20

Datenpunkte 91 - 100

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fiir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Datenpunkityp
Beschreibung
Richtung
Sendebedingung

Typ

Verhalten bei Bit in Register - Wert '

Verhalten bei Bit in Register - Wert '0°

Funktion
Adresse

Abfragehaufigheit

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Slave 1

DPT 03 - Dimmen - 4 Bits

KNX zu Modbus  © Modbus zu KNX
Bei Anderung
Bit Register
Sende 'DIMM AUF
Sende 'DIMM STOP*
Q Lese Cails - 01
o

Jeden Zyklus

Lese Discrete Inputs -

02

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, fiir den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfigung:

= Keine Reaktion

= Sende ‘DIMM AUF
= Sende ‘DIMM AB'
= Sende ‘DIMM STOP’

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, flr den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfigung:

=  Keine Reaktion

= Sende ‘DIMM AUF
= Sende ‘DIMM AB"
= Sende ‘DIMM STOP"
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8.10.2 Typ - Bit in Word Register

Position in Word Register

Definiert das Bit im Word Register.

Giiltiges Bit in Word Register

Zeigt an, welches Bit im Word Register definiert wurde.

8.10.2.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungsn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
Kanal 1
= Datenpunkte
Catenpunkityp CPT 03 - Dimmen - 4 Bits =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11 - 20

Richtung O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Catenpunkte 21 - 30 _ S

vp Bit in Word Register =
Catenpunkte 31 - 40 . . .

Position in Word Register Bit 00 =

D= EL Gultiges Bit in Word Register ~ —=mm omem com - Vb
Datenpunkie 51- 80 Verhalten bei 'DIMM AUF'-Telegramm Bit in Register - Wert ' hd
Datenpunkte 61 -70 Verhalten bei 'DIMM AB'-Telegramm Keine Reaktion =
Datenpunkie 71 - 80 Verhalten bei 'DIMM STOP'-Telegramm Bit in Register - Wert '0" hd
Datenpunkte 81- 90 Funktion Schreibe Single Holding Register - 08
Datenpunkte 91 - 100 Adresse 0 :

Catenpunkte 101 - 110

Verhalten bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass ein ‘DIMM AUF*-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:
= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bit in Register — Wert ‘O°

Verhalten bei ‘DIMM AB‘-Telegramm

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, fur den Fall, dass ein ‘DIMM AB*-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:
= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°
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Verhalten bei ‘DIMM STOP‘-Telegramm

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass ein ‘DIMM STOP*-
Telegramm am Gruppenobjekt empfangen wurde. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

Keine Reaktion

Bit in Register — Wert ‘1
Bit in Register — Wert ‘O°

8.10.2.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1 -

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10

Catenpunkte 11- 20

Datenpunkte 21- 30

Catenpunkte 31 - 40

Catenpunkte 41- 50

Catenpunkte 51- 60

Catenpunkte 61- 70

Catenpunkte 71 - 80

Datenpunkte 81 - 90

Catenpunkte 91 - 100

Catenpunkte 101 - 110

Catenpunkts 111 - 120

Bezeichnung fur diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkttyp
Beschreibung
Richtung

Sendebedingung

¥P
Position in Word Register
Giltiges Bit in Word Register

Verhalten bei Bit in Register - Wert 1"

Verhalten bei Bit in Register - Wert '0"

Funktion

Adresse

Abfragehdufighsit

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Slave 1

CPT 03 - Dimmen - 4 Bits

KNX zu Madbus  © Modbus zu KNX

Bei Anderung
Bit in Word Register

Bit 00

Sende 'DIMM AUF
Sende 'DIMM STOP

Q' Lese Holding Register - 03
Lese Input Register - 04

Jeden Zyklus

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, flir den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

Keine Reaktion

Sende ‘DIMM AUF*
Sende ‘DIMM AB*
Sende ‘DIMM STOP*

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, flir den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfigung:

Keine Reaktion

Sende ‘DIMM AUF
Sende ‘DIMM AB*
Sende ‘DIMM STOP*
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8.10.3 Typ — Zahl in Word Register

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

8.10.3.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Datenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 81 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Datenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150

Datenpunkte 151 - 160

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Datenpunkityp
Beschreibung

Richtung

¥P
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Verhalten bei ‘DIMM AUF'-Telegramm
Registerwert

Registerwert (Binar)

t

Registerwert {Hexadezimal)

Verhalten bei 'DIMM AB'-Telegramm
Verhalten bei 'DIMM STOP'-Telegramm
Registerwert
t{

Registere (Binzr)

Registerwert {Hexadezimal)

Funktion

Adresse

Verhalten bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm

Hier kann parametriert werden, ob beim Erhalten eines ‘DIMM AUF‘-Telegramms ein Wert im
Register gesetzt werden soll.

Registerwert (bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm)

Slave 1

DPT 03 - Dimmen - 4 Bits

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX

Zahl in Word Register
16 Bit

00 Bit

Keine Reaktion © Wert in Register setzen

1

0000 0000 0000 00010
0001h

QO Keine Reaktion Wert in Register setzen

Keine Reaktion © Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 0000L

0000k

Schreibe Single Holding Register - 06
0

Der Wert, welcher beim Erhalt eines ‘DIMM AUF*-Telegramms im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm)

Binare Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei ‘DIMM AUF‘-Telegramm)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.
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Verhalten bei ‘DIMM AB‘-Telegramm

Hier kann parametriert werden, ob beim Erhalten eines ‘DIMM AB‘-Telegramms ein Wert im Register
gesetzt werden soll.

Registerwert (bei ‘DIMM AB*-Telegramm)

Der Wert, welcher beim Erhalt eines ‘DIMM AB‘-Telegramms im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei ‘DIMM AB‘-Telegramm)

Binare Darstellung der giltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei ‘DIMM AB*-Telegramm)

Hexadezimale Darstellung der gliltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei ‘DIMM STOP‘-Telegramm

Hier kann parametriert werden, ob beim Erhalten eines ‘DIMM STOP*-Telegramms ein Wert im
Register gesetzt werden soll.

Registerwert (bei ‘DIMM STOP*-Telegramm)

Der Wert, welcher beim Erhalt eines ‘DIMM STOP*-Telegramms im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei ‘DIMM STOP*-Telegramm)

Binare Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei ‘DIMM STOP*-Telegramm)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.
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8.10.3.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-

Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Datenpunkte 101 - 110
Catenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150

Datenpunkte 151 - 160

Schwellwert

Bezeichnung fur diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Datenpunkityp

Beschreibung

Richtung
Sendebedingung

Typ
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Schwelhwert
Schwelhwert (Binar)
Schwellwert (Hexadezimal)
Verhalten bei gralerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert

Verhalten bei kleinerem Wert

Funktion

Adresse

Abfragehaufigksit

10

Slave 1

DPT 03 - Dimmen - 4 Bits

KNX zu Madbus  © Madbus zu KNX
Bei Anderung

Zahl in Word Register

0000 0000 0000 0001b
000Th

Sende 'DIMM STOP
Sende 'DIMM AUF
Sende 'DIMM STOP

Q' Lese Holding Register - 03
Lese Input Register - 04

0

Jeden Zyklus

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Word Register gepriift wird.

Schwellwert (Binar)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Schwellwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, fur den Fall, dass der Registerwert
groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

* Sende ‘DIMM AUF’

* Sende ‘DIMM AB"
= Sende ‘DIMM STOP’
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Verhalten bei gleichem Wert

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, flir den Fall, dass der Registerwert
dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfigung:

= Keine Reaktion

= Sende ‘DIMM AUF’
= Sende ‘DIMM ABf

= Sende ‘DIMM STOP*

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts, fiir den Fall, dass der Registerwert
kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion

= Sende ‘DIMM AUF*
= Sende ‘DIMM AB‘

= Sende ‘DIMM STOP*

8.11 Kanalfunktion ,,DPT 05 — Prozentwert — 1 Byte*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

=  Word Register

1 Byte Prozentwert (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt

8.11.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite

. . Slave fir disse te
Allgemeine Einstellungesn Slave fr diese Seite

Slave 1

Medbus Einstellungen
= Datenpunkte Kans!
Catenpunkttyp

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20

Richtung
Datenpunkte 21- 30 Tvp
Datenpunkte 31 - 40 Position in Word Register
Datenpunkte 41- 50 Wert Minimum (Register)

Datenpunkte 51- 60 Wert Maximum (Register)

Datepunki=lc R Wert Minimum (KNX)
Datenpunkte 71 - 80 Wert Maximum (KNX)
Datenpunkte 81 - 90 Funktion
Catenpunkte 91 - 100 Adresse

Catenpunkts 101 - 110

© 2025 PEAKNnx GmbH

Slave 1 =

CPT 05 - Prozentwert - 1 Byte =

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Word Register
Low Byte hd
0
255
0
100
Schreibe Single Holding Register - 06
0
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PEAIK nx

Position in Word Register

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher gemappt wird. Folgende

Bereiche stehen zur Verfligung:

= |ow Byte
= High Byte
= High/Low Byte

Wert Minimum (Register)

Registerwert, welcher Wert Minimum (KNX) entspricht.

Wert Maximum (Register)

Registerwert, welcher Wert Maximum (KNX) entspricht.

Wert Minimum (KNX)
KNX Wert, welcher Wert Minimum (Register) entspricht.

Wert Maximum (KNX)
KNX Wert, welcher Wert Maximum (Register) entspricht.

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich (bertragen.
Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

8.12 Kanalfunktion ,,DPT 05 — Festwert ohne Vz — 1 Byte“

Typ
Folgende Typen sind konfigurierbar:

= Bit Register
1 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt Bit Register (Modbus)
= Bitin Word Register
1 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt 1 Bit in Word Register (Modbus)
= Zahlin Word Register
1 Byte Festwert ohne Vz (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt

© 2025 PEAKnx GmbH
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8.12.1 Typ - Bit Register

8.12.1.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungen Slave fir diese Seite Slave 1 =
Slave 1
Modbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkte
Catenpunkityp DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20

Richtung O KNX zu Modbus Maodbus zu KNX
Catenpunkte 21- 30 _ .
vp Bit Register h
Catenpunkte 31 - 40
Schwelhwert 255
Catenpunkte 41- 50 . ) .
Verhalten bei gralerem Wert Bit in Register - Wert '0" =
Catenpunkte 51- 60 o ) .
Verhalten bei gleichem Wert Bit in Register - Wert ' =
Datenpunkte 61 - 70 X i
Verhalten bei kleinerem Wert Bit in Register - Wert '0" =
Rl Funktion Schreibe Single Coil - 05
Catenpunkte 81 - 90 Adresse 0
Catenpunkte 91 - 100
Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘O

Verhalten bei gleichem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flr den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1

= Bit in Register — Wert ‘O°

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flr den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Maoglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1

= Bitin Register — Wert ‘O
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Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

Catenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Datenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 81 - 100
Catenpunkte 101 - 110

Catenpunkte 111 - 120

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

8.12.1.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Bezeichnung fir diese Seite

Slave fir diese Seite

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung
Richtung
Sendebedingung

P

Verhalten bei Bit in Register - Wert 1"

Chjektwert

Verhalten bei Bit in Register - Wert '0'

Chjektwert
Funktion

Adresse

Abfragehaufigksit

Slave 1

DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte

KNX zu Madbus @' Modbus zu KNX

Bei Anderung
Bit Register
Keine Reaktion
255
Keine Reaktion
0
O Lese Cails - 01
0

Jeden Zyklus

O Wert senden

O Wert senden

Lese Discrete Inputs - 02

PEAIK nx

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, fiir den Fall, dass das Register

gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion
= Wert senden
Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Register auf KNX gesendet wird.

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, fiir den Fall, dass das Register nicht

gesetzt ist. Folgende Mdoglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion
=  Wert senden
Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Register auf KNX gesendet wird.
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8.12.2 Typ - Bit in Word Register

Position in Word Register

Definiert das Bit im Word Register.

Giiltiges Bit in Word Register

Zeigt an, welches Bit im Word Register definiert wurde.

8.12.2.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungesn
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110

Catenpunkts 111 - 120

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung

yp

Schwelhwert

Position in Word Register
Gultiges Bit in Word Register
Verhalten bei gréBerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinsrem Wert

Funktion

Adresse

Slave 1

DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte

O KNX zu Modbus
Bit in Word Register

255

Bit in Register - Wert '0"
Bit in Register - Wert '

Bit in Register - Wert '0"

Madbus zu KNX

Schreibe Single Holding Register - 08

0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°
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Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Maglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1

= Bit in Register — Wert ‘O°
Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, fir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘O°

8.12.2.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungen Slave fir disse Seite Slave 1 -
Slave 1
Medbus Einstellungen
= Datenpunkte Kanal
Catenpunkityp DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20

Richtung KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX
Datenpunkte 21- 30 X -
Sendebedingung Bei Anderung =
Datenpunkte 31 - 40 _ o
yp Bit in Word Register h
Catenpunkte 41- 50 . . X
Position in Word Register Bit 00 =
Dlateppuski=E Il60 Giltiges Bit in Word Register oo —oem comm - Vb
Datenpunkie 61 - 70 Verhalten bei Bit in Register - Wert '’ Keine Reaktion © Wert senden
Catenpunkte 71 - 80 Chjsktwert 255 .
Eateppunkicligll Verhalten bei Bit in Register - Wert '0" Keine Reaktion O Wert senden
Date kte 91 - 100 -
npunits Cljektwert 0
Dlateppurkic) Il _— Q' Lese Holding Register - 03
unktion

Datenpunkte 111 - 120 Lese Input Register - 04
Datenpunkte 121 - 130 Adresse 0 .
Datenpunkte 121 - 140 Abfragehaufighsit Jeden Zyklus =

Catenpunkte 141 - 150

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word
Register gesetzt ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
= Wert senden
Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.
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Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

PEAIK nx

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word

Register nicht gesetzt ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.

8.12.3 Typ - Zahl in Word Register

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBRe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

8.12.3.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungesn
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71- 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkts 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150
Datenpunkte 151 - 160
Catenpunkte 161 - 170

Datenpunkte 171 - 180

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung
Richtung
Typ
Schwelhwert
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Verhalten bei gréferem Wert

Registerwert

Registerwert {Binar)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei gleichem Wert
Registerwert

Registerwert {Binar)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei kleinerem Wert
Registerwert

Registerwert {Binar)

Registerwert {Hexadezimal)

Funktion

Datenpunkte 181 - 190

Catenpunkte 191 - 200

© 2025 PEAKNnx GmbH

Adresse

Slave 1

DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Zahl in Word Register
255
16 Bit
00 Bit
Keine Reaktion O Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 00000
0000k

Keine Reaktion O Wert in Register setzen
1
0000 0000 0000 0001b
0001h
Keine Reaktion O Wert in Register setzen
0
0000 0000 0000 0000b
0000h
Schreibe Single Holding Register - 08
0
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Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen
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Registerwert (bei gréBerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gréBerem Wert)

Binare Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gréBerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei gleichem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen

Registerwert (bei gleichem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gleichem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gleichem Wert)

Hexadezimale Darstellung der giltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei kleinerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, fiir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wertin Register setzen

Registerwert (bei keinerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei keinerem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abh&ngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei keinerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abh&ngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.
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8.12.3.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1 -

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Datenpunkte 11 - 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkts 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140

Catenpunkte 141 - 150

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung
Sendebedingung

yp
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Schwelhwert
Schwellwert (Binar)
Schwellwert (Hexadezimal)
Verhalten bei gréBerem Wert
Chjektwert
Verhalten bei gleichem Wert
Chjektwert

Verhalten bei kleinerem Wert

10

Slave 1

DPT 05 - Festwert ohne Vz - 1 Byte

KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX

Bei Anderung

Zahl in Word Register

0000 0000 0000 0001b
000Th

Keine Reaktion O Wert senden

Keine Reaktion O Wert senden

255

Keine Reaktion O Wert senden

PEAIK nx

Chjektwert 0
Datenpunkte 151 - 160 Funkii Q' Lese Holding Register - 03
unktion
Datenpunkte 161- 170 Lese Input Register - 04
Datenpunkte 171 - 180 Adresse 0
Datenpunkte 191 - 190 Abfragehaufigksit Jeden Zyklus =

Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Word Register gepriift wird.

Schwellwert (Binar)

Binare Darstellung der giltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Schwellwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), flir den Fall, dass der
Registerwert groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion
= Wert senden
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Objektwert (bei gréBerem Wert)
Der Wert, welcher Uiber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei gleichem Wert)
Der Wert, welcher Gber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei kleinerem Wert)
Der Wert, welcher Giber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

8.13 Kanalfunktion ,,DPT 05 — Wert ohne Vz - 1 Byte“

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

=  Word Register
1 Byte Wert ohne Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen
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8.13.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Datenpunkte 41 - 50
Datenpunkte 51 - 60
Catenpunkte 61- 70
Datenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90

Catenpunkte 91 - 100

Bezeichnung fur diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkttyp
Beschreibung

Richtung

vp
Position in Word Register
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Gultige Bits in Word Register
Gultige Werte

Funktion

Adresse

Position in Word Register

Slave 1

DPT 05 - Wert ohne Vz - 1 Byte

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Word Register

Konfigurierbar

-------- VWV VWD

Schreibe Single Haolding Register - 06
0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher geschrieben/gelesen wird.

Folgende Bereiche stehen zur Verfigung:

= |ow Byte
= High Byte
= Konfigurierbar

Anzahl Bits (nur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die GroBRe des Bereichs im Word Register (in Bits).

Offset von rechts (nhur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die Position des Bereichs im Word Register (Offset von rechts in Bits).

Giiltige Bits in Word Register (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Bits im Word Register definiert wurden.
Abhangig von Anzahl Bits und Offset von rechts.

Giiltige Werte (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Werte in die definierten Bits passen.
Abhangig von Anzahl Bits und Offset von rechts.

o Anzahl Bits und Offset von rechts dlirfen gemeinsam nicht gréBer als 16 sein.
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Der Wert muss in Anzahl Bits passen, z.B. Anzahl Bits = 1> ,Wert”

=0 oder 1.
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8.14 Kanalfunktion ,DPT 06 — Wert mit Vz - 1 Byte“

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

=  Word Register
1 Byte Wert mit Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen

8.14.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
= Datenpunkte Kanal
Catenpunkityp CPT 06 - Wert mit Vz - 1 Byte =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20 )
Richtung O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Datenpunkte 21- 30 Typ Word Register
Datenpunkte 31 - 40 Position in Word Register Konfigunerbar =
Datenpunkte 41- 50 Cffset von rechts 00 Bit =
Datenpunkte 51 - 60 Giiltige Bits in Word Register ~ =-- e- VWY VWb
Datenpunkie 61 - 70 Gultige Werte -128..127
_ Funktion Schreibe Single Holding Register - 08
Catenpunkte 71 - 80
Adresse 0 .

Datenpunkte 81 - 90

Position in Word Register
Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher geschrieben/gelesen wird.
Folgende Bereiche stehen zur Verfiigung:

= |ow Byte

= High Byte

= Konfigurierbar

Offset von rechts (hur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die Position des Bereichs im Word Register (Offset von rechts in Bits).

Gililtige Bits in Word Register (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Bits im Word Register definiert wurden.
Abhé&ngig von Offset von rechts.

Giiltige Werte (hur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Werte in die definierten Bits passen.
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8.15 Kanalfunktion ,,DPT 07 — Festwert ohne Vz — 2 Bytes“

Typ

Folgende Typen sind konfigurierbar:

= Bit Register

2 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt Bit Register (Modbus)
= Bitin Word Register

2 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt 1 Bit in Word Register (Modbus)

= Zahlin Word Register
2 Byte Festwert ohne Vz (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt

8.15.1 Typ - Bit Register

8.15.1.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1-

Catenpunkte 11- 2

Catenpunkte 21

Catenpunkte 31

Catenpunkte 41 -

Catenpunkte 51

Catenpunkte 61 -

Catenpunkte 71 -

Catenpunkte 81

Catenpunkte 91 -

Schwellwert

-30

- 40

50

- 60

80

-90

0o

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung

yp
Schwelhwert
Verhalten bei gréBerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinerem Wert
Funktion

Adresse

Slave 1

CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes

O KNX zu Modbus Maodbus zu KNX
Bit Register
65535
Bit in Register - Wert '0"
Bit in Register - Wert '
Bit in Register - Wert '0"
Schreibe Single Coil - 05

0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flr den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1
= Bitin Register — Wert ‘O°
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Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flr den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfuigung:

= Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1

= Bit in Register — Wert ‘O°
Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfliigung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘O

8.15.1.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkte
Catenpunkityp CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20

Richtung KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX
Datenpunkte 21- 30 . .
Sendebedingung Bei Anderung =
Catenpunkte 31 - 40 _ .
vp Bit Register =
Catenpunkte 41- 50
Verhalten bei Bit in Register - Wert '’ Keine Reaktion O Wert senden
Catenpunkte 51- 60
Chjektwert 65535 -
Catenpunkte 61- 70
Verhalten bei Bit in Register - Wert '0" Keine Reaktion O Wert senden
Catenpunkte 71 - 80
Chjektwert 0 .
Datenpunkte 81 - 90
Funktion O Lese Cails - M Lese Discrete Inputs - 02
Catenpunkte 91 - 100
Adresse 0 .
Catenpunkte 101 - 110
Abfragehaufigksit Jeden Zyklus =

Catenpunkts 111 - 120

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Register
gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden
Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Register auf KNX gesendet wird.
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Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

PEAIK nx

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Register nicht

gesetzt ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Register auf KNX gesendet wird.

8.15.2 Typ - Bit in Word Register

Position in Word Register

Definiert das Bit im Word Register.

Giiltiges Bit in Word Register

Zeigt an, welches Bit im Word Register definiert wurde.

8.15.2.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungesn
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110

Catenpunkts 111 - 120

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung

yp
Schwelhwert
Position in Word Register
Gultiges Bit in Word Register
Verhalten bei gréBerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinsrem Wert
Funktion

Adresse

Slave 1

CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes

O KNX zu Modbus
Bit in Word Register
65335

Bit 00

Bit in Register - Wert '0"
Bit in Register - Wert '

Bit in Register - Wert '0"

Madbus zu KNX

Schreibe Single Holding Register - 08

0

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

© 2025 PEAKNnx GmbH

Seite 57/101



[
PEAIK nx
Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘0°

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°

8.15.2.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkte
Catenpunkityp CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Datenpunkte 1 - 20

Richtung KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX
Datenpunkte 21- 30 . .
Sendebedingung Bei Anderung =
Catenpunkte 31 - 40 _ S
vp Bit in Word Register =
Catenpunkte 41- 50 . . .
Position in Word Register Bit 00 =
DE PRS- Gultiges Bit in Word Register ~ —=mm omem com - Vb
Datepunki=lc R Verhalten bei Bit in Register - Wert '’ Keine Reaktion O Wert senden
aleppuakicpist Objektwert £5535 .
DE PR -E Verhalten bei Bit in Register - Wert '0" Keine Reaktion O Wert senden
Datel kte 91-100 -
MAICES Chjektwert 0

Catenpunkte 101 - 110

. Q' Lese Holding Register - 03
Funktion

Datenpunkte 111 - 120 Lese Input Register - 04
Datenpunkte 121 - 130 Adresse 0 .
Datenpunkte 121 - 140 Abfragehaufighsit Jeden Zyklus =

Catenpunkte 141 - 150
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Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word
Register gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word
Register nicht gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.
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8.15.3 Typ — Zahl in Word Register

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

8.15.3.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungesn
Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71- 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkts 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150
Datenpunkte 151 - 160
Catenpunkte 161 - 170
Datenpunkte 171 - 180
Datenpunkte 181 - 190

Catenpunkte 191 - 200

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir disse Seite

Slave 1

Kanal 1

Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung

Typ
Schwellwert
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Verhalten bei gréBerem Wert
Registerwert
Registerwert (Binér)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei gleichem Wert
Registerwert
Registerwert (Binér)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei kleinerem Wert
Registerwert
Registerwert (Binér)
Registerwert {Hexadezimal)

Funktion

Adresse

Slave 1

CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes

O KNX zu Modbus
Zahl in Word Register
65535

16 Bit

00 Bit

Keine Reaktion © Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 0000b
0000k

Keine Reaktion © Wert in Register setzen

1

0000 0000 0000 0001b
000Th

Keine Reaktion © Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 0000b
0000k

Madbus zu KNX

Schreibe Single Holding Register - 06

0

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) gepriift wird.
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Verhalten bei groBerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert

(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdoglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen

Registerwert (bei gréBerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gréBerem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gréBerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhéngig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei gleichem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen

Registerwert (bei gleichem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gleichem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gleichem Wert)

Hexadezimale Darstellung der giiltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen

Registerwert (bei kleinerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.
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Registerwert (Binéar) (bei kleinerem Wert)

PEAIK nx

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei kleinerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

8.15.3.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150
Datenpunkte 151 - 160
Catenpunkte 161 - 170
Datenpunkte 171 - 180

Datenpunkte 181 - 190

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung
Sendebedingung

yp
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Schwelhwert
Schwellwert (Binar)
Schwellwert (Hexadezimal)
Verhalten bei gréBerem Wert
Chjektwert
Verhalten bei gleichem Wert
Chjektwert
Verhalten bei kleinerem Wert

Chjektwert

Funktion

Adresse

Abfragehaufigksit

Slave 1

CPT 07 - Festwert ohne Vz - 2 Bytes

KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX

Bei Anderung

Zahl in Word Register

0000 0000 0000 0001b
000Th

Keine Reaktion O Wert senden

Keine Reaktion O Wert senden
65335

Keine Reaktion O Wert senden
0

Q' Lese Holding Register - 03
Lese Input Register - 04

0

Jeden Zyklus

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Word Register geprift wird.

Schwellwert (Binar)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Schwellwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.
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Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert (bei gréBerem Wert)
Der Wert, welcher Gber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei gleichem Wert)
Der Wert, welcher Gber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei kleinerem Wert)
Der Wert, welcher Uber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

8.16 Kanalfunktion ,,DPT 07 — Wert ohne Vz — 2 Bytes*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

= Word Register
2 Byte Wert ohne Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen
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8.16.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1 -

Catenpunkte 11 -

Catenpunkie 21

Catenpunkte 31

Catenpunkte 41 -

Catenpunkte 51

Catenpunkte 61 -
Datenpunkte 71 -
Catenpunkte 81 -

Catenpunkte 91 -

[
=

-30

- 40

50

- 60

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung
Richtung
Typ
Position in Word Register
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Gultige Bits in Word Register
Giltige Werte
Funktion

Adresse

Position in Word Register

Slave 1

CPT 07 - Wert ohne Vz - 2 Bytes

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX

Word Register

High/Low Byte O Konfigurierbar

16 Bit

00 Bit

VWAV VWY VWY VWD
0..65535

Schreibe Single Holding Register - 08

0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher geschrieben/gelesen wird.

Folgende Bereiche stehen zur Verfligung:

= High/Low Byte
= Konfigurierbar

Anzahl Bits (nur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die GroBRe des Bereichs im Word Register (in Bits).

Offset von rechts (nhur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die Position des Bereichs im Word Register (Offset von rechts in Bits).

Gililtige Bits in Word Register (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Bits im Word Register definiert wurden.
Abhangig von Anzahl Bits und Offset von rechts.

Giiltige Werte (hur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Werte in die definierten Bits passen.
Abhangig von Anzahl Bits und Offset von rechts.

=0 oder1.

0 Anzahl Bits und Offset von rechts diirfen gemeinsam nicht gréBer als 16 sein.

Der Wert muss in Anzahl Bits passen, z.B. Anzahl Bits =1 2>, Wert*“
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8.17 Kanalfunktion ,DPT 08 — Wert mit Vz - 2 Bytes*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

=  Word Register
2 Byte Wert mit Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen

8.17.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungsn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkie
Catenpunkityp CPT 08 - Wert mit Vz - 2 Bytes =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11 - 20

Richtung O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Catenpunkte 21 - 30 Typ Word Register
Datenpunkte 31- 40 Position in Word Register High/Low Byte
Datenpunkte 41 - 50 Funktion Schreibe Single Holding Register - 08
Adresse 0

Catenpunkte 51- 60

Position in Word Register

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher geschrieben/gelesen wird.
Folgender Bereich ist konfiguriert:

= High/Low Byte

8.18 Kanalfunktion ,,DPT 09 — Gleitkomma - 2 Bytes*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

= Word Register

2 Byte Wert Gleitkomma (KNX) wird auf Bereich in Word Register (Modbus) gemappt
= Double Word Register

2 Byte Wert Gleitkomma (KNX) wird auf zwei Word Register (Modbus) gemappt
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8.18.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10

Catenpunkte 11 -

[
=

Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100

Catenpunkte 101 - 110

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir disse Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung

Typ
Pesition in Word Register
Wert Minimum (Register)

Wert Maximum (Register)
Wert Minimum (KMNX)

fert Maximum [KMNX)

Funktion

Adresse

Position in Word Register

O KMX zu Modbus

© Woard Register

Slave 1

CPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes

High/Low Byte - ohne Vz
0

100

0

100

Schreibe Single Holding Register - 06

0

Madbus zu KNX

Double Word Register

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher gemappt wird. Folgende
Bereiche stehen zur Verfligung:

= Low Byte — ohne Vz

= High Byte — ohne Vz

= High/Low Byte — ohne Vz

= Low Byte — 2er Komplement
= High Byte — 2er Komplement

= High/Low Byte — 2er Komplement

Wert Minimum (Register)

Registerwert, welcher Wert Minimum (KNX) entspricht.

Wert Maximum (Register)

Registerwert, welcher Wert Maximum (KNX) entspricht.

Wert Minimum (KNX)

KNX-Wert, welcher Wert Minimum (Register) entspricht.

Wert Maximum (KNX)

KNX-Wert, welcher Wert Maximum (Register) entspricht.

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich tibertragen.

Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

© 2025 PEAKNnx GmbH

Seite 66/101



8.18.2 Typ — Double Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110

Datenpunkte 111 - 120

Word Reihenfolge

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung
Typ
Word Reihenfclge

Typ Registerwert

Wert Minimum (Register)

Wert Maximum (Register)

‘Wert Minimum [KNX)

Wert Maximum [KMX)
Funktion

Adresse

Slave 1

CPT 09 - Gleitkemma - 2 Bytes

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX

Waord Register ©' Double Word Register

O HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse + 1
Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse = 1

Medbus enthalt ganzzahligen Wert - chne Vz

Schreibe Single Holding Register - 08
0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert die Byte-Reihenfolge, wie der Wert des Gruppenobjekts (KNX) auf die
beiden Word Register (Modbus) verteilt wird. Folgende Méglichkeiten stehen zur Auswahl:

= HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse +1
= Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse + 1

Typ Registerwert

Hier wird definiert wie der Gleitkommawert auf Modbus gemappt werden soll. Folgende
Moglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Modbus enthalt ganzzahligen Wert — ohne Vz
= Modbus enthdlt ganzzahligen Wert — 2er Komplement

=  Modbus enthalt Gleitkommawert (IEEE)
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Wert Minimum (Register) (hur bei ganzzahligem Wert)

Registerwert, welcher Wert Minimum (KNX) entspricht.

Wert Maximum (Register) (nur bei ganzzahligem Wert)

Registerwert, welcher Wert Maximum (KNX) entspricht.

Wert Minimum (KNX) (nur bei ganzzahligem Wert)
KNX-Wert, welcher Wert Minimum (Register) entspricht.

Wert Maximum (KNX) (nur bei ganzzahligem Wert)
KNX-Wert, welcher Wert Maximum (Register) entspricht.

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich ltibertragen.
Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

Skalierungsfaktor (nur bei Gleitkommawert)

Hier kann ein Skalierungsfaktor angegeben werden, welcher bei der Konvertierung von KNX zu
Modbus sowie von Modbus zu KNX angewandt wird.

Funktion (als ,Modbus Master*, bei ,KNX zu Modbus* und ,Double Word Register®)
Mittels Word Register Schreib-Anfragen kann die Ubertragungsart des Double Word Registers
konfiguriert werden. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Schreibe Single Holding Register — 06
Pro Word Register eine Anfrage

= Schreibe Multi Holding Register — 16
Beide Word Register in einer Anfrage

Als ,Modbus Master*, bei ,Modbus zu KNX* und ,Double Word Register*, sollten Multi
Lese Anfragen aktiviert sein, um beide Word Register in einer Anfrage zu lesen.

Adresse (bei ,,Double Word Register®)

Double Word Register verwenden die hier angegebene Registeradresse sowie diese
Registeradresse + 1.
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8.19 Kanalfunktion ,,DPT 12 - Festwert ohne Vz - 4 Bytes“

Typ

Folgende Typen sind konfigurierbar:

= Bit Register
4 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt Bit Register (Modbus)

= Bitin Word Register

4 Byte Festwert ohne Vz (KNX) setzt 1 Bit in Word Register (Modbus)

= Zahl in Word Register
4 Byte Festwert ohne Vz (KNX) wird auf Wert in Word Register (Modbus) gemappt

8.19.1 Typ - Bit Register

8.19.11 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1 -

Catenpunkte 11- 2

Catenpunkie 21

Catenpunkte 31

Catenpunkte 41 -

Catenpunkte 51

Catenpunkte 61 -
Catenpunkte 71 -
Catenpunkte 81 -

Datenpunkte 91 -

Schwellwert

0

-30

- 40

50

- 60

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung

¥P
Schwellwert
Verhalten bei gralerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinerem Wert
Funktion

Adresse

Slave 1

DPT

12 - Festwert chne Wz - 4 Bytes

O KNX zu Modbus

Bit

Register

4204967295

Bit i
Bit i
Bit

Schreibe Single Coil - 05

0

n Register -
n Register -

in Register -

Wert ‘0"

Wert 7'

Wert ‘0"

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

Verhalten bei gr6Berem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert “1*
= Bit in Register — Wert ‘O°
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Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flr den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfuigung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bit Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfliigung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘O

8.19.1.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungsn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkie
Catenpunkityp DPT 12 - Festwert chne Vz - 4 Bytes =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11 - 20 )
Richtung KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX
Catenpunkte 21 - 30 . .
Sendebedingung Bei Anderung =
Catenpunkte 31 - 40 _ .
vp Bit Register =
Catenpunkte 41 - 50
Verhalten bei Bit in Register - Wert '’ Keine Reaktion O Wert senden
Catenpunkte 51- 60
Chjektwert 4204967295 -
Catenpunkte 61 - 70
Verhalten bei Bit in Register - Wert '0" Keine Reaktion O Wert senden
Catenpunkte 71 - 80
Chjektwert 0 .
Catenpunkte 81 - 90
Funktion O Lese Cails - M Lese Discrete Inputs - 02
Catenpunkte 91 - 100
Adresse 0 .
Catenpunkte 101 - 110
Abfragehaufigksit Jeden Zyklus =

Catenpunkte 111 - 120

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Register
gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden
Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Register auf KNX gesendet wird.
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Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

PEAIK nx

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Register nicht
gesetzt ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Register auf KNX gesendet wird.

8.19.2 Typ - Bit in Word Register

Position in Word Register

Definiert das Bit im Word Register.

Giiltiges Bit in Word Register

Zeigt an, welches Bit im Word Register definiert wurde.

8.19.2.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31- 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Datenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 80
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110

Catenpunkte 111 - 120

Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) geprift wird.

© 2025 PEAKNnx GmbH

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung

Richtung

yp

Schwelhwert

Position in Word Register
Gultiges Bit in Word Register
Verhalten bei gréBerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinsrem Wert

Funktion

Adresse

Slave 1

DPT 12 - Festwert chne Vz - 4 Bytes

O KNX zu Modbus
Bit in Word Register
4204967295

Bit 00

Bit in Register - Wert '0"
Bit in Register - Wert '

Bit in Register - Wert '0"

Schreibe Single Holding Register - 06

0
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Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Bitin Register — Wert “1*
= Bitin Register — Wert ‘0°

Verhalten bei kleinerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Bits im Word Register, flir den Fall, dass der erhaltene
Wert (KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion

= Bitin Register — Wert 1

= Bit in Register — Wert ‘O°
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Beschraibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

Catenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140

Catenpunkte 141 - 150

8.19.2.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung
Richtung
Sendebedingung
Typ
Position in Word Register
Gultiges Bit in Word Register
Verhalten bei Bit in Register - Wert '’
Chjektwert
Verhalten bei Bit in Register - Wert '0"

Chjektwert

Funktion

Adresse

Abfragehaufigksit

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘1

Slave 1

DPT 12 - Festwert chne Vz - 4 Bytes

KNX zu Madbus  © Madbus zu KNX

Bei Anderung
Bit in Word Register

Bit 00

Keine Reaktion O Wert senden

4204967295

Keine Reaktion

0

Q' Lese Holding Register - 03
Lese Input Register - 04

0

Jeden Zyklus

PEAIK nx

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word

Register gesetzt ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.

Verhalten bei Bit in Register — Wert ‘0*

Hier kann das Verhalten des Gruppenobjekts definiert werden, flir den Fall, dass das Bit im Word

Register nicht gesetzt ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
= Wert senden

Objektwert

Der Wert, welcher bei nicht gesetztem Bit im Word Register auf KNX gesendet wird.
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8.19.3 Typ - Zahl in Word Register

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

8.19.3.1 Richtung — KNX zu Modbus

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Medbus Einstellungen

— Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Datenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150
Datenpunkte 151 - 160
Catenpunkte 161 - 170
Datenpunkte 171 - 180
Datenpunkte 181 - 190

Catenpunkte 191 - 200

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung

Typ
Schwelhwert
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Verhalten bei gréferem Wert
Registerwert
Registerwert {Binar)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei gleichem Wert
Registerwert
Registerwert {Binar)
Registerwert {Hexadezimal)
Verhalten bei kleinerem Wert
Registerwert
Registerwert {Binar)
Registerwert {Hexadezimal)

Funktion

Adresse

Slave 1

DPT 12 - Festwert chne Vz - 4 Bytes

O KNX zu Modbus
Zahl in Word Register
4204967295

16 Bit

00 Bit

Keine Reaktion O Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 00000
0000k

Keine Reaktion O Wert in Register setzen

1

0000 0000 0000 0001b
000Th

Keine Reaktion O Wert in Register setzen

0

0000 0000 0000 00000
0000k

Maodbus zu KNX

Schreibe Single Holding Register - 06

0

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Gruppenobjekt (KNX) gepruift wird.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

=  Wertin Register setzen
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Registerwert (bei gréBerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gréBerem Wert)

Binare Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gréBerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei gleichem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, flir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Méglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wert in Register setzen

Registerwert (bei gleichem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei gleichem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei gleichem Wert)

Hexadezimale Darstellung der giltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Verhalten bei kleinerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten des Word Registers, fiir den Fall, dass der erhaltene Wert
(KNX) kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

= Keine Reaktion
=  Wertin Register setzen

Registerwert (bei kleinerem Wert)

Der Wert, welcher im Word Register gesetzt wird.

Registerwert (Binar) (bei kleinerem Wert)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal) (bei kleinerem Wert)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.
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8.19.3.2 Richtung — Modbus zu KNX

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschraibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11 - 20
Catenpunkte 21 - 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41 - 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61 - 70
Catenpunkte 71 - 80
Catenpunkte 81 - 90
Catenpunkte 91 - 100
Catenpunkte 101 - 110
Catenpunkte 111 - 120
Datenpunkte 121 - 130
Catenpunkte 131 - 140
Catenpunkte 141 - 150
Datenpunkte 151 - 160
Catenpunkte 161 - 170
Datenpunkte 171 - 180

Datenpunkte 181 - 190

Schwellwert

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1

Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung
Sendebedingung

Typ
Anzahl Bits
Cffset von rechts
Schwelhwert
Schwellwert (Binar)
Schwellwert (Hexadezimal)
Verhalten bei gréBerem Wert
Chjektwert
Verhalten bei gleichem Wert
Chjektwert
Verhalten bei kleinerem Wert

Chjektwert

Funktion

Adresse

Abfragehaufigksit

Slave 1

DPT 12 - Festwert chne Vz - 4 Bytes

KNX zu Madbus  ©' Madbus zu KNX

Bei Anderung

Zahl in Word Register

0000 0000 0000 0001b
000Th

Keine Reaktion O Wert senden

Keine Reaktion O Wert senden

4204967295

Keine Reaktion O Wert senden

0

Q' Lese Holding Register - 03
Lese Input Register - 04

Jeden Zyklus

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Word Register geprift wird.

Schwellwert (Binar)

Binare Darstellung der glltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.

Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Schwellwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.

Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Schwellwert.

Verhalten bei groBerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fiir den Fall, dass der
Registerwert groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
= Wert senden
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Objektwert (bei gréBerem Wert)
Der Wert, welcher Uiber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei gleichem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fur den Fall, dass der
Registerwert dem parametrierten Wert entspricht. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei gleichem Wert)
Der Wert, welcher Uiber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

Verhalten bei kleinerem Wert

Dieser Parameter definiert das Verhalten des Gruppenobjekts (KNX), fiir den Fall, dass der
Registerwert kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Objektwert (bei kleinerem Wert)
Der Wert, welcher Uiber das Gruppenobjekt (KNX) gesendet wird.

8.20 Kanalfunktion ,,DPT 12 — Wert ohne Vz - 4 Bytes*“

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

= Double Word Register
4 Byte Wert ohne Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Double Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen
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8.20.1 Typ — Double Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fur diese Seite

Allgemeine Einstellungen Slave fir diese Seite
Slave 1
Medbus Einstellungen
= Datenpunkte Kanal
Catenpunkityp
Dat kte 1-10
atenpunicte Beschreibung
Catenpunkte 11- 20 )
Richtung
Datenpunkte 21- 30

Typ
Catenpunkte 31 - 40

Waord Reihenfclge
Catenpunkte 41- 50

Datenpunkie 51 - 60 Position in Double Word Register
Datenpunkte 61 - 70 Anzahl Bits
Diatenpunkte 71 - 80 Crfset von rechts
Datenpunkie 81 - 90 Elu:'f:?i';s in Word Register
Datenpunkie 91-100 Giiltige Bits in Word Register

@ Adresse + 1

Catenpunkte 101 - 110 .

Gultige Werte
Datenpunkte 111 - 120 Funktion
Datenpunkte 121 - 130 Adresse

Catenpunkte 131 - 140

Word Reihenfolge

Slave 1

DPT 12 - Wert ohne Vz - 4 Bytes

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Double Word Register

O Hi Waord @ Adresse / Lo Word @ Adresse + 1

Lo Ward @ Adresse / Hi Word @ Adresse = 1

Alle 4 Bytes O Konfigurierbar

VWV VWV VY VWYVD

VWV VWV VY VWYVD

0.. 4204967295
Schreibe Single Holding Register - 06
0

PEAIK nx

Dieser Parameter definiert die Byte-Reihenfolge, wie der Wert des Gruppenobjekts (KNX) auf die
beiden Word Register (Modbus) verteilt wird. Folgende Méglichkeiten stehen zur Auswahl:

= HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse + 1
= Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse + 1

Position in Double Word Register

Dieser Parameter definiert den Bereich des Double Word Registers, welcher geschrieben/gelesen
wird. Folgende Bereiche stehen zur Verfiigung:

= Alle 4 Bytes
= Konfigurierbar

Anzahl Bits (nur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die GroBe des Bereichs im Double Word Register (in Bits).

Offset von rechts (hur bei konfigurierbar)

Dieser Parameter definiert die Position des Bereichs im Double Word Register (Offset von rechts in

Bits).

Gliltige Bits in Word Register @ Adresse (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Bits im Word Register (Adresse) definiert wurden.
Abhangig von Word Reihenfolge, Anzahl Bits und Offset von rechts.
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Giiltige Bits in Word Register @ Adresse + 1 (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Bits im Word Register (Adresse + 1) definiert wurden.
Abhangig von Word Reihenfolge, Anzahl Bits und Offset von rechts.

Giiltige Werte (nur bei konfigurierbar)

Zeigt an, welche Werte in die definierten Bits passen.
Abhangig von Anzahl Bits und Offset von rechts.

Anzahl Bits und Offset von rechts diirfen gemeinsam nicht gréBer als 32 sein.
Der Wert muss in Anzahl Bits passen, z.B. Anzahl Bits =1 2 ,Wert“ =0 oder 1.

Funktion (als ,Modbus Master®, bei ,KNX zu Modbus* und ,,Double Word Register®)
Mittels Word Register Schreib-Anfragen kann die Ubertragungsart des Double Word Registers
konfiguriert werden. Folgende Mdoglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Schreibe Single Holding Register — 06
Pro Word Register eine Anfrage

= Schreibe Multi Holding Register — 16
Beide Word Register in einer Anfrage

Als ,Modbus Master*, bei ,Modbus zu KNX* und ,Double Word Register*, sollten Multi
Lese Anfragen aktiviert sein, um beide Word Register in einer Anfrage zu lesen.

Adresse (bei ,Double Word Register®)

Double Word Register verwenden die hier angegebene Registeradresse sowie diese
Registeradresse + 1.

8.21 Kanalfunktion ,,DPT 13 — Wert mit Vz — 4 Bytes*“

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

= Double Word Register
4 Byte Wert mit Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Double Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen
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8.21.1 Typ — Double Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1 -

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite

N Slave fir disse Seite
Allgemeine Einstellungesn Slave fr diese Seite

Slave 1
Medbus Einstellungen

= Datenpunkte Kans!
Catenpunkttyp

Datenpunkte 1- 10

Beschreibung

Catenpunkte 11- 20

Richtung
Datenpunkte 21 - 30 -
p yp
Catenpunkte 31 - 40
Word Reihenfclge
Catenpunkte 41- 50
Position in Double Word Register
Catenpunkte 51- 60
Funktion
Catenpunkte 61- 70
Adresse

Catenpunkte 71 - 80

Word Reihenfolge

PEAIK nx

Slave 1 =

CPT 13 - Wert mit Vz - 4 Bytes =

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX
Double Word Register

O HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse = 1

Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse = 1
Alle 4 Bytes
Schreibe Single Holding Register - 06
0

Dieser Parameter definiert die Byte-Reihenfolge, wie der Wert des Gruppenobjekts (KNX) auf die
beiden Word Register (Modbus) verteilt wird. Folgende Moglichkeiten stehen zur Auswahl:

= HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse + 1
= Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse + 1

Position in Double Word Register

Dieser Parameter definiert den Bereich des Double Word Registers, welcher geschrieben/gelesen

wird. Folgender Bereich ist konfiguriert:

= Alle 4 Bytes

Funktion (als ,Modbus Master®, bei ,KNX zu Modbus* und ,,Double Word Register®)

Mittels Word Register Schreib-Anfragen kann die Ubertragungsart des Double Word Registers
konfiguriert werden. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Schreibe Single Holding Register — 06

Pro Word Register eine Anfrage
= Schreibe Multi Holding Register — 16

Beide Word Register in einer Anfrage

Adresse (bei ,,Double Word Register®)

Als ,Modbus Master*, bei ,Modbus zu KNX* und ,Double Word Register*, sollten Multi
Lese Anfragen aktiviert sein, um beide Word Register in einer Anfrage zu lesen.

Double Word Register verwenden die hier angegebene Registeradresse sowie diese

Registeradresse + 1.
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8.22 Kanalfunktion ,,DPT 14 - Gleitkomma - 4 Bytes“

Typ

Folgende Typen sind konfigurierbar:

=  Word Register

PEAIK nx

4 Byte Wert Gleitkomma (KNX) wird auf Bereich in Word Register (Modbus) gemappt
= Double Word Register

4 Byte Wert Gleitkomma (KNX) wird auf zwei Word Register (Modbus) gemappt

8.22.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Medbus Einstellungen

= Datenpunkte

Datenpunkte 1- 10
Catenpunkte 11- 20
Datenpunkte 21- 30
Catenpunkte 31 - 40
Catenpunkte 41- 50
Catenpunkte 51- 60
Catenpunkte 61- 70
Catenpunkte 71 - 80
Datenpunkte 81 - 90

Catenpunkte 91 - 100

Catenpunkte 101 - 110

Bezeichnung fir diese Seite
Slave fir diese Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp

Beschreibung

Richtung

Typ
Pesition in Word Register
Wert Minimum (Register)

Wert Maximum (Register)

Ainimum (KMX)
Wert Maximum (KNX)
Funktion

Adresse

Position in Word Register

Slave 1

DPT 14 - Gleitkomma - 4 Bytes

O KNX zu Modbus Madbus zu KNX

QO Word Register Doukle Word Register

High/Low Byte - ohne Vz
0

100

0

100

Schreibe Single Holding Register - 06

0

Dieser Parameter definiert den Bereich des Word Registers, welcher gemappt wird. Folgende
Bereiche stehen zur Verfiigung:

= Low Byte — ohne Vz

= High Byte — ohne Vz

= High/Low Byte — ohne Vz

= Low Byte — 2er Komplement
= High Byte — 2er Komplement

= High/Low Byte — 2er Komplement

Wert Minimum (Register)

Registerwert, welcher Wert Minimum (KNX) entspricht.

Wert Maximum (Register)

Registerwert, welcher Wert Maximum (KNX) entspricht.
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Wert Minimum (KNX)
KNX-Wert, welcher Wert Minimum (Register) entspricht.
Wert Maximum (KNX)
KNX-Wert, welcher Wert Maximum (Register) entspricht.

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich (bertragen.
Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

8.22.2 Typ — Double Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungen Slave fir dizse Seite Slave 1 <
Slave 1
Medbus Einstellungen
= Datenpunkie Kanal
Datenpunkityp DPT 14 - Gleitkormma - 4 Bytes v

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20 )

Richtung O KMNX zu Modbus Madbus zu KNX
Datenpunkte 21- 30

Typ Ward Register 'O Double Word Register
Catenpunkte 31 - 40

. i O HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse = 1
Word Reihenfolge X

Catenpunkte 41- 50 - Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse = 1
Catenpunkte 51- 60 Typ Registerwert Medbus enthalt ganzzahligen Wert - ohne Vz =
Catenpunkte 61- 70 Wert Minimum (Register) 0 .
Catenpunkte 71 - 80 Wert Maximum (Register) 100 .
Datenpunkte 81 - 90 Wert Minimum (KMNX) 0
Catenpunkte 91 - 100 Wert Maximum (KNX) 100
Datenpunke 101 - 110 Funktion Schreibe Single Holding Register - 06

Datenpunkte 111 - 120 Adresse 0

=]

Word Reihenfolge

Dieser Parameter definiert die Byte-Reihenfolge, wie der Wert des Gruppenobjekts (KNX) auf die
beiden Word Register (Modbus) verteilt wird. Folgende Maglichkeiten stehen zur Auswahl:

= HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse +1
= Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse + 1

Typ Registerwert

Hier wird definiert wie der Gleitkommawert auf Modbus gemappt werden soll. Folgende
Moglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Modbus enthélt ganzzahligen Wert — ohne Vz
= Modbus enthdlt ganzzahligen Wert — 2er Komplement
= Modbus enthalt Gleitkommawert (IEEE)
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Wert Minimum (Register) (hur bei ganzzahligem Wert)

Registerwert, welcher Wert Minimum (KNX) entspricht.

Wert Maximum (Register) (nur bei ganzzahligem Wert)

Registerwert, welcher Wert Maximum (KNX) entspricht.

Wert Minimum (KNX) (nur bei ganzzahligem Wert)
KNX-Wert, welcher Wert Minimum (Register) entspricht.

Wert Maximum (KNX) (nur bei ganzzahligem Wert)
KNX-Wert, welcher Wert Maximum (Register) entspricht.

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich ltibertragen.
Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

Skalierungsfaktor (nur bei Gleitkommawert)

Hier kann ein Skalierungsfaktor angegeben werden, welcher bei der Konvertierung von KNX zu
Modbus sowie von Modbus zu KNX angewandt wird.

Funktion (als ,Modbus Master®, bei ,KNX zu Modbus* und ,Double Word Register®)
Mittels Word Register Schreib-Anfragen kann die Ubertragungsart des Double Word Registers
konfiguriert werden. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Schreibe Single Holding Register — 06
Pro Word Register eine Anfrage

= Schreibe Multi Holding Register — 16
Beide Word Register in einer Anfrage

Als ,Modbus Master*, bei ,Modbus zu KNX* und ,Double Word Register*, sollten Multi
Lese Anfragen aktiviert sein, um beide Word Register in einer Anfrage zu lesen.

Adresse (bei ,,Double Word Register®)

Double Word Register verwenden die hier angegebene Registeradresse sowie diese
Registeradresse + 1.
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8.23 Kanalfunktion ,DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

= Four Word Register

8 Byte Wert mit Vz (KNX) wird auf/von Bereich in Four Word Register (Modbus)
geschrieben/gelesen

8.23.1 Typ - Four Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1- 10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungen Slave fir disse Seite Slave 1 -
Slave 1
Medbus Einstellungen
Kanal 1
= Datenpunkte
Catenpunkityp DPT 29 - Wert mit V/z - 8 Bytes =

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

Catenpunkte 11- 20 )
Richtung O KNX zu Modbus Madbus zu KNX

Datenpunkie 21 - 30 Typ Four Word Register

Datenpunkte 31 - 40 © HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse = 3

Waord Reihenfolge Lo Word @ Ad ' i Word ® Ad 3
Datenpunkte 41- 50 o Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse +
Pesition in Four Word Register Alle 8 Bytes
Catenpunkte 51- 60
Funktion Schreibe Single Holding Register - 08
Catenpunkte 61- 70 .
Adresse 0

Catenpunkte 71 - 80

Word Reihenfolge

Dieser Parameter definiert die Byte-Reihenfolge, wie der Wert des Gruppenobjekts (KNX) auf die
vier Word Register (Modbus) verteilt wird. Folgende Mdéglichkeiten stehen zur Auswahl:

= HiWord @ Adresse / Lo Word @ Adresse + 3
= Lo Word @ Adresse / Hi Word @ Adresse + 3

Position in Four Word Register

Dieser Parameter definiert den Bereich des Four Word Registers, welcher geschrieben/gelesen
wird. Folgender Bereich ist konfiguriert:

= Alle 8 Bytes
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Funktion (als ,Modbus Master®, bei ,KNX zu Modbus*“ und ,,Four Word Register”)

Mittels Word Register Schreib-Anfragen kann die Ubertragungsart des Four Word Registers
konfiguriert werden. Folgende Moglichkeiten stehen zur Auswahl:

= Schreibe Single Holding Register — 06

Pro Word Register eine Anfrage

= Schreibe Multi Holding Register — 16

Vier Word Register in einer Anfrage

Als ,Modbus Master*, bei ,Modbus zu KNX* und ,,Four Word Register®, sollten Multi Lese
Anfragen aktiviert sein, um alle vier Word Register in einer Anfrage zu lesen.

Adresse (bei ,Four Word Register®)

Four Word Register verwenden die hier angegebene Registeradresse, die Registeradresse + 1, die
Registeradresse + 2 sowie die Registeradresse + 3.

8.24 Kanalfunktion ,,Festwert ohne Vz - 1 Bit“

Typ

Folgender Typ ist konfiguriert:

= Bit Register

1 Bit (Parameter) setzt Bit Register (Modbus)

8.24.1 Typ - Bit Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungesn

Medbus Einstellungen

= Datenpunkie

Datenpunkte 1 -

Catenpunkte 11- 2

Catenpunkie 21

Catenpunkte 31

Catenpunkte 41 -

Catenpunkte 51

Datenpunkte 61

Catenpunkte 71 -

-30

- 40

50

- 60

- 70

80

Registerwert

Der Wert, welcher im Register gesetzt wird.

Bezeichnung fur diese Seite

Slave fir disse Seite

Slave 1

Kanal 1
Catenpunkityp
Beschreibung
Typ
Registerwert
Funktion

Adresse

Schreibehufigkeit

= Bitin Register — Wert 1
= Bit in Register — Wert ‘O°

© 2025 PEAKnx GmbH

Slave 1 =
Festwert ohne Vz - 1Bit =
Bit Register

O Bitin Register - Wert 1"
Bit in Register - Wert '0"

Schreibe Single Cail - 05

0

O Einmal beim Starten
Beim Starten und zyklisch

Zur Auswahl stehen:
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8.25 Kanalfunktion ,,Festwert ohne Vz — 2 Bytes*

Typ
Folgender Typ ist konfiguriert:

=  Word Register
Wert (Parameter) setzt Word Register (Modbus)

8.25.1 Typ — Word Register

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > Datenpunkte > Datenpunkte 1-10

Beschreibung Bezeichnung fir diese Seite
Allgemeine Einstellungsn Slave fir disse Seite Slave 1 =
Slave 1
Medbus Einstellungen
o Kanal 1
- atenpunkie
Catenpunkityp Festwert ohne Vz - 2 Bytes =

yies

Datenpunkte 1- 10 :
P Beschreibung

[
=

Catenpunkie 11 -

vp Word Register

Datenpunkte 21- 30 Anzah! Bits 16 Bit M
Datenpunkte 31- 40 Cffset von rechts 00 Bit -
Datenpunkte 41- 50 Registerwert 0 .
Datenpunkte 51- 60 t (Bin&r) 0000 0000 0000 0000k
Datenpunkiz 61 - 70 Registerwert {Hexadezimal) 0000k

Funktion Schreibe Single Holding Register - 08
Catenpunkte 71 - 80

Adresse 0 .

Catenpunkte 81 - 90

@ Einmal beim Starten

Schreibehaufigkeit
Datenpunkte 51 - 100 reibEnaughe! Beim Starten und zyklisch

Catenpunkte 101 - 110

Anzahl Bits

Dieser Parameter definiert die GroBRe der Zahl im Word Register (in Bits).

Offset von rechts

Dieser Parameter definiert die Position der Zahl im Word Register (Offset von rechts in Bits).

Registerwert

Der Wert, welcher im Register gesetzt wird.

Registerwert (Binér)

Binare Darstellung der giltigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.

Registerwert (Hexadezimal)

Hexadezimale Darstellung der gultigen Bits im Register sowie des parametrierten Wertes.
Abhangig von Anzahl Bits, Offset von Rechts und Registerwert.
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8.26 Konverter N - M

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > DPT Konverter > Konverter 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Meodbus Einstellungen

+ Datenpunkte

= DPT Konverter

Konverter 1- 10

Konverter 11 - 20
Konverter 21 - 30
Konverter 31 - 40
Konverter 41 - 50
Konverter 51 - 60
Konverter 61- 70
Konverter 71 - 80
Konverter 81 - 90

Konverter 91 - 100

Konverter 1

Beschreibung

Datenpunkttyp - Eingang

Konverter 2

Beschreibung

Datenpunkttyp - Eingang

Konverter 3
Beschreibung

Datenpunkttyp - Eingang

Konverter 4

Beschreibung

Datenpunkttyp - Eingang

Datenpunkttyp - Ausgang
Schwellwert
Verhalten bei gréBerem Wert
Verhalten bei gleichem Wert
Verhalten bei kleinerem Wert

Zyklisches Senden

Zykluszeit

Deaktiviert

Deaktiviert

DPT 01 - Binar - 1 Bit

DPT 05 - Prozentwert - 1 Byte
DPT 05 - Wert ohne Vz - 1 Byte
DPT 06 - Wert mit Vz - 1 Byte
DPT 07 - Wert chne Vz - 2 Bytes
DPT 08 - Wert mit Vz - 2 Bytes
DPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes
DPT 12 - Wert ohne Vz - 4 Bytes
DPT 13 - Wert mit Vz - 4 Bytes
DPT 14 - Gleitkomma - 4 Bytes
DPT 29 - Wert mit Vz - 8 Bytes

DPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes
DPT 01 - Binar - 1Bit
0
Sende 'EIN'
Sende "AUS*
Sende "AUS*
Deaktiviert O Aktiviert

5 Min.

Pro Seite werden 10 Konverter zusammengefasst.

Beschreibung (30 Zeichen)

Es kann ein beliebiger Name flir den Konverter vergeben werden

PEAIK nx

. Dieser sollte jedoch eindeutig

und aussagekréaftig sein, dies erleichtert spater die Arbeit mit den dazugehdrigen Gruppenobjekten,
da der vergebene Name dort als Bezeichnung angezeigt wird. Wird kein Name vergeben, werden
die Gruppenobjekte mit ,Konverter N: ...“ bezeichnet.
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Datenpunkttyp — Eingang

PEAIK nx

Dieser Parameter aktiviert und definiert das Eingangsobjekt sowie die Funktion dieses Konverters.

Es stehen folgende Mdglichkeiten zur Verfigung:

= Deaktiviert

= DPT O1- Binar — 1Bit
Gruppenobjekt
GO 256 Konverter 1: Eingang — Binar — 1 Bit

= DPT 05 - Prozentwert — 1 Byte
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Prozentwert — 1 Byte

= DPT 05 — Wert ohne Vz — 1Byte
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert ohne Vz — 1 Byte

= DPT 06 — Wert mit Vz — 1 Byte
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert mit Vz — 1 Byte

= DPT O7 — Wert ohne Vz — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert ohne Vz — 2 Bytes

= DPT 08 — Wert mit Vz — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert mit Vz — 2 Bytes

= DPT 09 - Gleitkomma — 2 Bytes
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Gleitkomma — 2 Bytes

= DPT 12 — Wert ohne Vz — 4 Bytes
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert ohne Vz — 4 Bytes

= DPT 13 — Wert mit Vz — 4 Bytes
Gruppenobjekt

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert mit Vz — 4 Bytes

© 2025 PEAKnx GmbH

Typ KNX
1.001

Typ KNX
5.001

Typ KNX
5.010

Typ KNX
6.010

Typ KNX
7.001

Typ KNX
8.001

Typ KNX
9.001

Typ KNX
12.001

Typ KNX
13.001

GroBe
1 Bit

GroBe

1 Byte

GroBe

1 Byte

GroBe

1 Byte

GroBe
2 Bytes

GroBe

2 Bytes

GroBe
2 Bytes

GroBe

4 Bytes

GroBe

4 Bytes

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung
Von KNX

Richtung

Von KNX
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= DPT 14 — Gleitkomma — 4 Bytes
Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 256 Konverter 1: Eingang — Gleitkomma — 4 Bytes 14.000 4 Bytes

= DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes
Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 256 Konverter 1: Eingang — Wert mit Vz — 8 Bytes 29.010 8 Bytes

Datenpunkttyp — Ausgang

Richtung
Von KNX

Richtung

Von KNX

Dieser Parameter definiert das Ausgangsobjekt dieses Konverters. Die Auswahl hangt vom

gewahlten Eingangsobjekt ab. Es stehen folgende Moglichkeiten zur Verfugung:

= DPT O1- Binar —1Bit
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes*
Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Binar — 1 Bit 1.001 1 Bit

= DPT 05 - Prozentwert — 1 Byte
Bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 1 — Binar — 1 Bit*
Bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Prozentwert — 1 Byte 5.001 1 Byte

= DPT 05 — Wert ohne Vz — 1Byte
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte“

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert ohne Vz — 1 Byte 5.010 1Byte

= DPT 06 — Wert mit Vz — 1Byte
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert mit Vz — 1 Byte 6.010 1Byte

= DPT O7 — Wert ohne Vz — 2 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert ohne Vz — 2 Bytes 7.001 2 Bytes

= DPT 08 — Wert mit Vz — 2 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte“

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert mit Vz — 2 Bytes 8.001 2 Bytes
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Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX
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= DPT 09 - Gleitkomma — 2 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Gleitkomma — 2 Bytes 9.001 2 Bytes

= DPT 12 — Wert ohne Vz — 4 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert ohne Vz — 4 Bytes 12.001 4 Bytes

= DPT 13 — Wert mit Vz — 4 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte“

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert mit Vz — 4 Bytes 13.001 4 Bytes

= DPT 14 — Gleitkomma — 4 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte*

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe

GO 257 Konverter 1: Ausgang — Gleitkomma — 4 Bytes 14.000 4 Bytes

= DPT 18 — Szene — 1 Byte
Bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 1 — Binar — 1Bit"

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Szene — 1 Byte 18.001 1Byte

= DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 1 — Binar — 1 Bit*
Nicht bei Datenpunkttyp — Eingang ,DPT 5 — Prozentwert — 1 Byte“

Gruppenobjekt Typ KNX GroBe
GO 257 Konverter 1: Ausgang — Wert mit Vz — 8 Bytes 29.010 8 Bytes

Zyklisches Senden

Ist dieser Parameter aktiviert, wird der Ausgang zyklisch gesendet.

Zykluszeit (nur bei zyklischem Senden)

Die Zeit der zyklischen Sendebedingung.
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Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung

Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX

Richtung
Nach KNX
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8.27 Konverterfunktion ,,Binar*

Bedingung:
Datenpunkttyp — Eingang = ,,DPT 01— Bindr — 1 Bit*

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > DPT Konverter > Konverter 1- 10

Beschreibung Konverter 1
o Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Datenpunkttyp - Eingang DPT 01 - Binar - 1 Bit =
Medbus Einstellungen
Datenpunkttyp - Ausgang CPT 09 - Gleitkemma - 2 Bytes =
+ Datenpunkte Verhalten bei 'EIN'-Telegramm Keine Reaktion '@ Wert senden
= DPT Konverter Wert 100
Verhalten bei 'AUS'-Telegramm Keine Reaktion © Wert senden
Konverter 1-10
Wert 0
Konverter 11 - 20
Zyklisches Senden Q Deaktiviert Aktiviert

Konverter 21 - 30

Verhalten bei ‘EIN‘-Telegramm (nhur bei Ausgang nicht ,DPT 01 — Bincr — 1 Bit*)

Hier wird das Verhalten beim Empfang eines ‘EIN*-Telegramms parametriert.
Folgende Mdoglichkeiten stehen zur Verfugung:

=  Keine Reaktion
=  Wert senden

Wert / Szene (hur bei Ausgang nicht ,DPT 01— Bindr — 1 Bit*)

Hier wird parametriert, welcher Wert / welche Szene beim Empfang eines ‘EIN*-Telegramms am
Ausgang gesendet wird.

Verhalten bei ‘AUS‘-Telegramm (nur bei Ausgang nicht ,DPT 01— Bindr — 1 Bit*)

Hier wird das Verhalten beim Empfang eines ‘AUS‘-Telegramms parametriert.
Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion

= Wert senden

Wert / Szene (nur bei Ausgang nicht ,DPT 01— Binér — 1 Bit")

Hier wird parametriert, welcher Wert / welche Szene beim Empfang eines ‘AUS'-Telegramms am
Ausgang gesendet wird.

Wert invertiert (nur bei Ausgang ,,DPT 01 — Bindr — 1Bit")

Dieser Parameter definiert, ob der Eingangswert invertiert am Ausgang gesendet werden soll.
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8.28 Konverterfunktion ,,Schwellwert“

Bedingung:

Datenpunkttyp — Eingang !=,,DPT 01— Bindr — 1 Bit®
Datenpunkttyp — Eingang = ,,DPT 29 — Wert mit Vz — 8 Bytes*
Datenpunkttyp — Ausgang = ,,DPT 01— Bindr — 1Bit*

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > DPT Konverter > Konverter 1- 10

Beschreibung

Allgemeine Einstellungen

Meodbus Einstellungen

+ Datenpunkte

Konverter 1

Beschreibung
Datenpunkttyp - Eingang
Datenpunkttyp - Ausgang

Schwellwert

DPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes
DPT 01 - Binar - 1 Bit

0

PEAIK nx

—  DPT Konverter Verhalten bei gréBerem Wert Sende ‘EIN' =
Verhalten bei gleichem Wert Sende "AUS" =
Konverter 1- 10
Verhalten bei kleinerem Wert Sende "AUS" =
Konverter 11 - 20
Zyklisches Senden O Deaktiviert Aktiviert

Konverter 21 - 30

Schwellwert

Dieser Parameter definiert den Wert, auf welchen das Eingangsobjekt gepriift wird.

Verhalten bei groBerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten am Ausgangsobjekt, flir den Fall, dass der Objektwert am
Eingang groBer als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfligung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN?
= Sende ‘AUS’

Verhalten bei gleichem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten am Ausgangsobjekt, fiir den Fall, dass der Objektwert am
Eingang gleich dem parametrierten Wert ist. Folgende Moglichkeiten stehen zur Verfliigung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN’
= Sende ‘AUS’

Verhalten bei kleinerem Wert
Dieser Parameter definiert das Verhalten am Ausgangsobjekt, flir den Fall, dass der Objektwert am
Eingang kleiner als der parametrierte Wert ist. Folgende Mdglichkeiten stehen zur Verfiigung:

=  Keine Reaktion
=  Sende ‘EIN?
=  Sende ‘AUS’
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8.29 Konverterfunktion ,,Prozentwert“

Bedingung:
Datenpunkttyp — Eingang = ,,DPT 05 — Prozentwert — 1 Byte®
Datenpunkttyp — Ausgang = ,,DPT 05 — Prozentwert — 1 Byte*®

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > DPT Konverter > Konverter 1- 10

Beschreibung Konverter 1
o Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Datenpunkttyp - Eingang DPT 05 - Prozentwert - 1 Byte =

Meodbus Einstellungen
DPT 01 - Binar - 1 Bit

Datenpunk - Ausgan
punkityp - Ausgang © DPT 05 - Brozentwert - 1 Byte

+ Datenpunkte
Prozentwert am Ausgang [%)]

- i 0/ 0x00 / 0,0% -
= DPT Konverter fur Eingang = 0%
fp'roé?ntwert—aTﬂg:;gang & 255 / OxFF / 100,0% -
Konverter 1- 10 urkingang = LU
Zyklisches Senden Q' Deaktiviert Aktiviert

Konverter 11 - 20

Prozentwert am Ausgang [%]
fiir Eingang = 0%
Prozentwert fur Ausgangsobjekt, welcher O % am Eingangsobjekt entspricht.

Prozentwert am Ausgang [%]
fiir Eingang = 100%

Prozentwert flir Ausgangsobjekt, welcher 100 % am Eingangsobjekt entspricht.

Beispiel:
Prozentwert am Ausgang [%] fur Eingang = 0% =,,51/ 0x33/20,0%"“
Prozentwert am Ausgang [%] fiir Eingang = 100% =,,204 / OxCC / 80,0%*

Der Wertebereich des Eingangs (0 % ... 100 %) wird auf
den Wertebereich des Ausgang (20 % ... 80 %) gemappt.
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8.30 Konverterfunktion ,,Skalierung“

Bedingung:

Datenpunkttyp — Eingang !=,,DPT 01— Bindr — 1 Bit®
Datenpunkttyp — Eingang = ,,DPT 05 — Prozentwert — 1 Byte*
Datenpunkttyp — Ausgang = ,DPT 01— Bindr — 1Bit*

-.-.- KNX Modbus TCP Gateway 716 > DPT Konverter > Konverter 1- 10

Beschreibung Konverter 1
o Beschreibung
Allgemeine Einstellungen
Datenpunkttyp - Eingang CPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes
Meodbus Einstellungen
Datenpunkttyp - Ausgang CPT 09 - Gleitkomma - 2 Bytes
+  Datenpunkte Skalierungsfaktor 1

= DArlEmE @ Eingang * Skalierungsfaktor = Ausgang

Konverter1-10 Zyklisches Senden O Deaktiviert Aktiviert

Konverter 11 - 20

Skalierungsfaktor

PEAIK nx

Hier kann ein Skalierungsfaktor angegeben werden, welcher bei der Konvertierung von Eingang zu

Ausgang angewandt wird.
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8.31 Allgemeine Hinweise

8.31.1 Skalierung
Mit den jeweiligen Minimum/Maximum Werten kann der Skalierungsfaktor definiert werden.

Beispiel:

Wert Minimum (Register) = O
Wert Maximum (Register) = 100
Wert Minimum (KNX) = O

Wert Maximum (KNX) = 10

Somit erhélt man eine Skalierung * 10 des KNX Wertes:
Wert KNX =10,5 - Wert Register =105

Die Umrechnung wird immer auf den gesamten Registerbereich (ibertragen.
Wert Minimum/Maximum (Register) definiert keine Grenzen.

8.31.2 2er Komplement

Das 2er Komplement wird bei Modbus Registern zur Darstellung von negativen Zahlen verwendet.
Somit lasst sich beispielsweise auf einem Word Register ein Bereich von -32768...32767 darstellen.

8.31.3 Modbus Kommunikation

Erhalt das KNX Gateway (Master Mode) innerhalb 1 Sekunde keine Antwort vom Slave, wird die
Anfrage zweimal wiederholt. Sind diese nicht erfolgreich, werden alle Kanéle dieser Parameterseite
ubersprungen.

Sollte der Slave flr die Verarbeitung der Daten langer als 1 Sekunde bendtigen, kann dieser ein
Acknowledge-Telegramm senden, welches das Zeitintervall beim Master neu startet.
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8.31.4 Modbus Spezification

In Modbus gibt es diverse Arten der Spezifikation von Registeradressen.

Variante 1:
Registertyp Zugriff GroBe Adressbereich
Coil RW 1 Bit 00001 - 09999
Discrete Inputs R 1Bit 10001 - 19999
Input Register R 2 Bytes 30001 - 39999
Holding Register RW 2 Bytes 40001 — 49999

Der Adressbereich definiert zusdtzlich den Registertyp.
Der Adressbereich ist 1 basiert.

Beispiel — Coil:

00005 ist die funfte Coil.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*
Funktion = Lese Coils — 01

Funktion = Schreibe Single Coil — 05
Funktion = Schreibe Multi Coils — 15

Adresse =5

Beispiel — Discrete Input:
10001 ist der erste Discrete Input.
Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Discrete Inputs — 02
Adresse =1

Beispiel — Input Register:
30002 ist das zweite Input Register.
Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Input Register — 04
Adresse =2

Beispiel — Holding Register:
40004 ist das vierte Holding Register.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Holding Register — 03

Funktion = Schreibe Single Holding Register — 06
Funktion = Schreibe Multi Holding Register — 16
Adresse = 4
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Variante 2:
Registertyp Zugriff
Coil RW
Discrete Inputs R
Input Register R
Holding Register RW

Der Adressbereich definiert zusdtzlich den Registertyp.
Der Adressbereich ist 1 basiert.

Beispiel — Coil:
0x0005 ist die flinfte Coil.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Coils — 01

Funktion = Schreibe Single Coil — 05
Funktion = Schreibe Multi Coils — 15

Adresse =5

Beispiel — Discrete Input:
1x0001 ist der erste Discrete Input.
Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Discrete Inputs — 02
Adresse =1

Beispiel — Input Register:
3x0002 ist das zweite Input Register.
Register Adresse = Erste Adresse ‘T*

Funktion = Lese Input Register — 04
Adresse =2

Beispiel — Holding Register:
4x0004 ist das vierte Holding Register.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Holding Register — 03

Funktion = Schreibe Single Holding Register — 06
Funktion = Schreibe Multi Holding Register — 16
Adresse =4
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Adressbereich
0x0001 — 0x9999
1x0001 — 1x9999
3x0001 — 3x9999
4x0001 — 4x9999
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Variante 3:
Registertyp Zugriff
Coil RW
Discrete Inputs R
Input Register R
Holding Register RW

GroBe
1 Bit

1 Bit

2 Bytes
2 Bytes

PEAIK nx

Adressbereich

0 - 65535
0 - 65535
0 - 65535
0 - 65535

Der Adressbereich definiert die Adresse, welche tatsdchlich gesendet wird.

0 Der Adressbereich ist O basiert.

Beispiel — Coil:

5 ist die sechste Coil.

Register Adresse = Erste Adresse ‘O°
Funktion = Lese Coils — 01

Funktion = Schreibe Single Coil — 05

Funktion = Schreibe Multi Coils — 15
Adresse =5

Beispiel — Discrete Input:
0 ist der erste Discrete Input.
Register Adresse = Erste Adresse ‘0°

Funktion = Lese Discrete Inputs — 02
Adresse =0

Beispiel — Input Register:
2 ist das dritte Input Register.
Register Adresse = Erste Adresse ‘O°

Funktion = Lese Input Register — 04
Adresse =2

Beispiel — Holding Register:
4 ist das flinfte Holding Register.

Register Adresse = Erste Adresse ‘O°

Funktion = Lese Holding Register — 03

Funktion = Schreibe Single Holding Register — 06
Funktion = Schreibe Multi Holding Register — 16
Adresse =4
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Variante 4:
Registertyp Zugriff GroBe
Cail RW 1Bit
Discrete Inputs R 1 Bit
Input Register R 2 Bytes
Holding Register RW 2 Bytes
0 Der Adressbereich ist 1 basiert.

Beispiel — Coil:

5 ist die fuinfte Coil.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Coils — 01

Funktion = Schreibe Single Coil — 05
Funktion = Schreibe Multi Coils — 15

Adresse =5

Beispiel — Discrete Input:
1ist der erste Discrete Input.
Register Adresse = Erste Adresse ‘T*

Funktion = Lese Discrete Inputs — 02
Adresse =1

Beispiel — Input Register:
2 ist das zweite Input Register.
Register Adresse = Erste Adresse ‘1

Funktion = Lese Input Register — 04
Adresse =2

Beispiel — Holding Register:
4 ist das vierte Holding Register.

Register Adresse = Erste Adresse ‘1*

Funktion = Lese Holding Register — 03

Funktion = Schreibe Single Holding Register — 06
Funktion = Schreibe Multi Holding Register — 16
Adresse =4
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9 Open Source Lizenzen

Die in diesem Produkt eingesetzte Firmware verwendet folgendes Open Source Softwarepaket:

= curve25519-donna (http://code.google.com/p/curve25519-donna/)
Curve25519 elliptic curve, public key function

Copyright 2008, Google Inc. All rights reserved.

Redistribution and use in source and binary forms, with or without modification, are permitted
provided that the following conditions are met:

1. Redistributions of source code must retain the above copyright notice, this list of conditions and
the following disclaimer.

2. Redistributions in binary form must reproduce the above copyright notice, this list of conditions
and the following disclaimer in the documentation and/or other materials provided with the
distribution.

3. Neither the name of Google Inc. nor the names of its contributors may be used to endorse or
promote products derived from this software without specific prior written permission.

THIS SOFTWARE IS PROVIDED BY THE COPYRIGHT HOLDERS AND CONTRIBUTORS "AS IS" AND
ANY EXPRESS OR IMPLIED WARRANTIES, INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, THE IMPLIED
WARRANTIES OF MERCHANTABILITY AND FITNESS FOR A PARTICULAR PURPOSE ARE
DISCLAIMED. IN NO EVENT SHALL THE COPYRIGHT OWNER OR CONTRIBUTORS BE LIABLE FOR
ANY DIRECT, INDIRECT, INCIDENTAL, SPECIAL, EXEMPLARY, OR CONSEQUENTIAL DAMAGES
(INCLUDING, BUT NOT LIMITED TO, PROCUREMENT OF SUBSTITUTE GOODS OR SERVICES;
LOSS OF USE, DATA, OR PROFITS; OR BUSINESS INTERRUPTION) HOWEVER CAUSED AND ON
ANY THEORY OF LIABILITY, WHETHER IN CONTRACT, STRICT LIABILITY, OR TORT (INCLUDING
NEGLIGENCE OR OTHERWISE) ARISING IN ANY WAY OUT OF THE USE OF THIS SOFTWARE,
EVEN IF ADVISED OF THE POSSIBILITY OF SUCH DAMAGE.
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A WARNUNG

Das Gerat darf nur von einer zugelassenen Elektrofachkraft installiert und in Betrieb
genommen werden.

= Die geltenden Sicherheits- und Unfallverhiitungsvorschriften sind zu beachten.

= Das Gerat darf nicht gedffnet werden.

= Bei der Planung und Errichtung von elektrischen Anlagen sind die einschldgigen
Richtlinien, Vorschriften und Bestimmungen des jeweiligen Landes zu beachten.

.
KN X

PEAKnx GmbH
LeydheckerstraBe 10
DE-64293 Darmstadt

Tel.: +49 6151/ 279 18 25
support@peaknx.com
www.peaknx.com

2025-07-01
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